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Notizie Riassuntive

Prni:]ﬂ hiografico

MNaome:

Mariagrazia .

-:'Cc:-gnﬂme Datoli -
.. Data di passita: m ,

- Lujcigo d] nascita: Bari -+ -
Residenza: Vmw m
Recapito presso Politeenico di Bari: DEE- Molitcenico di Bari - Via Re David 200 - 70123 Bari
Telefono! +39 080 5963667 (Politecnico di Bari)
Fax: +39 080: 5963410 (Politcenico di Bari)

- E-maik: mariagrazia.dotoligdpoliba.it
Pagina web: http-/fdei poliba i/ DEL-i/it-dipartimeniofil-personale/dotoli.biml]
Stalo civile: efigegih
Figli: gy

Nazionalitd: italiana

Posizione atinale e principali incarichi ricopertt presso il Politecnico di Bari

[séruzivone

Da Febbraio 2015 & Professore Associato nel sciore concorsuale 0%GE Automatica
presse i Politecnico di Bari, afferente al Dipartimenio di Ingegneria Elettrica ¢
dell’Informazione,

a Gennaio 1999 a Febbrain 2015 & siata Ricercatore a tempo indcicrminato prima del
settare scientifico-disciplinare ING-ENF/04 Automatica quindi nel scitore coneorsuale
B9/ Automatica presse il Politecnico di Barl, atferente ab Dipartimenio di Ingegneria
Elettrica e dell’Tuformazione.

Da giugno 2017 ¢ Delegato alla Ricerca del Dipartimento di Ingegneria Elctirica ¢
dell’ Informazione del Politecnica di Bari,

Na settembre 2016 & Vice Garante per gli Studenti del Politecnico di Bark.

E stata Prorettore afla ricerca del Politecnico di Bari ned bicnnio 2012-2043 e delegalo
rettorale aka ricerca del Politeenieo di Bari nel triennio 2009-201 1.

Da Ottobre 2012 a Marzo 2015 & stata membro eletto del Scnato Accademico del
Poliicenico di Bari per il triennio 20§2-20H 3.

Daf 2012 & socio proponenie deflo spinoff del Politeenico di Bari “lnnolab™,

Da aprile 2017 & membro della Commissione Paritetica Docenti-Studenti def
Dipattimente di Ingegneria Elctirica ¢ dell’ Informazione del Politeenico di Rari,

Da marzo 2016 a marzo 2017 & stata membro def Presidio di Qualitd del Politecnico di
Bari.

Da luglio 2016 & membro del Comitato Teenico-Scientifico del Disircito Produttivo
Puglicse delle Energie Rinnovabili e dellEfficicnza Energetica.

Dottore di Ricerca in Ingegneria Eletlrodecnica 1999 {presso i Politecnico di Bari}, Tesi
di Dottorato di Ricerca: M. Dotoli, Recenti Sviluppi della Metodalogia di Controlio
Fuzzy, Tesi di Dottorato di Ricerca in Ingepgneria Elettrotecnica det Politecnico di Bari,
Bari, Aprile [999, Relatore Prof. Ing. B, Malone.
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>

Abilitazione alla Prolessione di Inpegnere 1996 (voti 1404140, presso il Politecnico di
Bari}

Laurea in Ingegneria Klettronica 19935 (vott § 10/110 ¢ lode, pressa il Politeenico di Bar).
Tesi di Lanrea: M. Dotali, Elementi di Arbitrarictd nel Controlbo Fusey, Tesi di Laurea
in [ngepneria Blettronica del Politeenico di Bari, Bard, Luglio 19935, Relatore Prol. Ing.
B. Maionc.

Dipoma di Mataritd Scientifica 1989 {(voti 60/60, presso il Licen Scientifico A, Scacchi
di Bari).

Lingue Stranicre

Inglese: scritto e parlalo ceceliente. Pubblicazioni scienlifiche ¢ interventt a congressi e
scuole internazionali in linpua inplese. CAE (Certificale of Advanced English):
votazione A {max). TOEFL (Test Of English as a 'oreign Language): votazione 643/606(0,
Francese: scritto & pavlato coecllente. Nomerosi soggiomi studio a Parigi ¢ Lille
{Francia). Visiting researcher presso |'Universita Paris 7.

Tedesco: seritto e parlato buono. Frequenza di corsi di lingua tedesca ling al livedlo
Mittelstude TT presso una scuola specializrala convenzionata con if Goethe Instilul. ZD
{Zertificat Doulsch): votazione 271/275.

idamese: scrillo e parlato fondamentale. Soggiomi -- Studio a Copenaghen presso Ia
Yanish Fechaical University durante il Dottorate di Ricerca. Frequenza di corsi di Bngua
danese presso una seuola specializzata in Danimarca.

Formazione
I1 stata wisifing scholar presso importantl atened stranteri:

I'Ecofe Centrale de Lille di Lille (Francia) nefl's.a. 2012-2013. In particolare, ha
collaborato con i gruppo di ricerca del Prof. Hammadi su tematiche di ricerea increnti la
modellazione e il controllo di sistemi a eventi discreti. Inolire ha conlribuito all’attivita
didattica del Dottorate “Logislique poeur la Santé” con un cicle di lexiond di 60 ore sa
““odellazione, Simulazione e Ollimizzazione di Sistemi a Eventi  Discreti:
Applicaziom™,

la Rheinisch-Westfaelische 'Fechnische Hochschule Aachen {Germania} nel 2000, In
particolare, ha temuto un corso di 18 ore sub Soft Computing nell’ambito dolla “Soft
Computing Summer School it Medicine™ della Rete di Eccellenza ERUDIT (inanziata
dal Programma ESPRIT della Commissione Europea;

I"Universita di limerick (brlanda) nel 2000, In particolare, ha tenuta un corso di 10 orc
sul Soit Computing nelPambito defla “Coil Summer School” deil Cluster di Reli i
Eccelienza OO finanziato dala Comumissione Europea;

fa Danish Technical Eniversity di Copenaghen (Panimarca) nefl®aa. 1593-1999 ¢
acil’z.a, 1997-1994. In particolare, ha collaborato con il gruppo di ricerca del Prof.
Jantzen su tematiche di ricerca inerenti 1a modctlazione ¢ il controlio fuzzy dei sistemi.
[noltre ha contribuitn all'attivitd didadica del corso “50370 Fuzzy Control and Newral
Networks™ con un ciclo di 15 (8) ore di lezione ncl [998-1999 (1997-1498) ¢ [a
praduzione di dispense didattiche;

I*Universita Paris 7 di Parigi {Francia) ncl 1995 ¢ 1996 presso il LAFOREA (Laboratoire
Formes et Intelligence Artificielle), dove ha collaborale con il gruppo di ricerca. della
Prof. Bouchon Meunier su tematiche di ricerca ineventi la modellacione ¢ # controlip
fuzzy dei sistemi,
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Fla Mrequentato i seguenti corsi di alta formazione:

nel 2015 il corso di 21 ore su “Decenreatized and Distribuled Control™ tennto nell’amhito
delta Intcrnational Graduate School dello Earopean Embedded Conirol Institute presso il
Supelec — Partgt Saclay (Francia);

nel 2081 la summer school di 34 ore su “Conlsol of Discrete-Event Systems: Automata
and Petri Nets Perspectives™ tenuto presso FUniversitd di Cagliar;

nol 2004 i corso di 30 ore “Modellistica & Controlle di Reti di Trasporlo e di
Telecomunicazione” tenuto presso & Scuola di Dottorato del Centro Tntcruniversitario di
Autorralica ¢ Bertinoro;

nel 2004 il corso di 50 are “Dynamic Trallic Flow Modeling and Control”, tenuto presso
fa Universitd Teenica di Creta (Grecia) dal Proll M. Papageargines;

nel 2001 i corso di 20 ore “Modeling of Discrete-Event Dynamic Systems”, teauto dal
Praf. Alan A, Desrochers del Rensselaer Polytlechnic Tnstitute, di Froy, New York USA,
presso if Politecnico di Bari;

iel 2000 il corso di 20 ore “Introduction to Rabot Dynamics and Control”, tenwo dal Prof.
Alan A. Dosrochers del Rensselaer Polytechnic [nstitute, di Troy, New York USA, presse
il Politccnico di Bari;

nel 1999 il corso di 20 ore “Pelri Nots and Their Application to Manutacturing Systems:
Modeling, Control, and Performmance Analysis™ tenuto dal Prof. Alan A. Desrochers del
Renssefaer Polytechnic Institute, di oy, New York USA, presso il Polileenico di Bari;
nel £999 fa Scuola Interpazionale Hstiva di 40 vre “Fuzzy Logic Control: Advances in
Applications” a Delit, Olanda;

nch 1998 la Scunla Internazionale Vstiva di 40 ore “Fuzzy Logic Control: Advances in
Methodology™ a Ferrara, IHalia;

nel 1997 i corso di 40 ore “La simulazione come strumento di anabisi dei sistemi
produttivi®, tenuto presso it consorzio di ricerca CHTMA (Brindisi) dail'Ing, A. Greco
fUniversith di Leces),

nef 1996 il corso di 40 ore “NATO Advanced Study Institute on Solt Computing and its
Apnplications” a Antabya (Turchia);

ned 1996 il corso “Fuzzy Control Course on Interned”, tenuto dal Prof, Jan Jantzen (Danish
Technical University).
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Attivita didattica

Adtivita didattiea in Italia
Tacarichi di Tasecstiomento Ufficiofi

E titolare 0 & stata titolare dellc supplenze dei corsi:

&

“Applications of Matiab 3 CFU™ della Scuola di Dolloralo del Politcenico di Bari (201 5-
2016-2016-2017, 200 7-2018), coeso enwo in Tntgua ingless;

“Applicaziont di Matlab 3 CFU” defla Scuola di Dottorato del Politecnico di Bari (2014-
2015

“Dynamical Systems Theory 6CFU™ in Ingegneria dell’ Automazione (FLaurea
Magpistealc) dol Politcenico di Bari sede di Bari (a.a. 2018-2019), corso tenuto in lingua
inglcse;

“Feoria dei Sislemi Dinamici 6CFU™ in Ingegneria delP Automazione (Laurea
Magistrale) del Politecnice di Bart sede di Barl fua, 20072018,

“Fepria del Nistemi Dinamici 6CFU™ in Ingegneria Eletirica (Laurea Magisirale) del
Politecnico df Bari sede di Bari {a.a. Z017-201K, 201 8-2019);

“Fondamenti di  Automatica 12 CFU” in Ingegneria  Elettronica e delle
Telecomunicaziont (Laurea Tricnnale) del Politecnico di Bari sede di Bari (2013-2014,
2014-2015, 2015-2016; 2016-2017; 2017-2018, 2018-2019);

“Sisteni i Comtroilo 6 CFU™ in Inpepneria dei Sistemi Logistici per I Agroalimentare
{Laurea Triennale) dell'Universitd di Foggia (201 5-2016; 2016-2017; 2017-2018);
*Analisi det Sistemi 6CFUY in Ingegneria Gestionale fLaurca Magisteale) del Politeenico
di Bari sede di Bari {a.a. 2013-2014, 2014-2015, 2015-2016; 2016-2017);

“Comtrolll Auwlomatteir T F2CFT" in Ingegacria Eleitrica {Laurca Tricnnale) del
Politechico di Bari sade di Bari {a.a, 2000-2011, 2071-2012);

“Cantrofli Automatici [ 9CFU” in Ingegneria Eletirica (Laurea Triernmale) del Politeenieo
di Bari sede di Bari (a.a. 2003-2004, 2604-2003, 2005-2006, 2006-2007, 2007-2008,
20092010, 2012-2013);

“ControHi Antomatict 9CFU™ in Ingepneria Elettrica ) .aueea Triennale) def Politecnico
di Bart sede di Foggia (a.a. 2002- 2003, 2003-2004, 2004-2003, 2005-2006, 2(009-2010),
“Controlle non Lincare 3CFU™ in Ingepncria Informatica (Laurca Specialistica) del
Puolitecnico di Bari sede di Bard (.a. 2005-2006, 2006-2007, 2007-2008, 2008-2009,
20092010, 2010-201{);

“Comrollo son Lincare 3CFU™ in Ingegactia dell’ Automazione {Laurea Specialistica)
del Politecnieo di Bart sede di Bari (aa, 2005-2006, 20002007, 2007-2008, 2008-2000,
20002010, 2010201 1y;

“Arnalisi dei Sistemi di Controlio 2,5 CFU™ Master in “Tnnovicione Teenobopice netla
Meccatronica-MIMEC” del Politeenico di Barl (s, 2006-2007),

Aseivita Didattica per Escrcitazioni of Sostegno ad Altri Corst

a curato e esercitazioni numeriche e sperimentali defle seguenti discipline:

negli a.a. 2002-20013 e 2003-2004 per la disciplina delfa | Facoltd di Ingegneria def
Politecinico di Bari “Controlli Auntomatict” per il Corso di Laurea in Ingegneria Hiettrica,
tenuta dal Prof, Maria Pia Fanti (circa 2 orefennn};

neglhi a.a. 2002-2003 e 2003-2004 per la disciplina della | Facoltd di Ingegneria del
Politecnica di Bart “Controlli Automatici” per i} Corso di Lauwrea in Ingegneria
Meccanica”, tenuta daf Prof. Maria Pia Fanti {circa 20 ore/annc);
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negli na. 19981999, [999-2000, 2600-2001 & 2001 2002 per ladisciplina delial IF'acolta
di ingegneria de! Politcenico di Bari “Controlli Automatici P per il Corso di Laurea in
Ingegneria Eiettronica, lenula dal Prof. Bruno Maione {circa 40 orefanno),

negli a.a. 1998-1999, 19992000, 2000-2001 ¢ 2001 -2002 per fa disciplinae della T Facolta
di Ingegneria def Politeenico di Bari “Controlli Automatici 1) per i Corso di Laurca in
ingegnerta llettronica, tenula dal Prof. Bruno Matone (girea 40 ore/annol);

negli a.a, 2000-2001 e 2001-2002 per la disciplina della | Facalta di Ingepneria del
Politectico di Bari “Controdli Automatici B per il Corso di Lawea in Ingegneria
Intformatica, tetiuta dal Prof. Bruno Matone {eirca 40 ore/anno);

neil’a.a, 1999-2000 per la discipling “'eoria dei Sistemi™ per il Corso di Laurea in
Ingegneria dell’Ambiente e def Perritorio presso la [T Facoltd di Ingegneria del
Polilecrico di Bari, tcnuta dak Prof, Brino Maione {circa 20 orefanno);

pell*aa. 19992000 por fa disciplina “Controlli Automatict” per il Carso di Diploma in
Ingegneria iiletirica presso fa T Facolid di Inpegneria del Politecnicn di Bari, lenuta dal
Prof. Maria Pia Fanti {circa 11} orefanno).

Orccasionalmente ha curato fe esercitazioni numeriche ¢ sperimentali delle segoenti discipline:

negli a.a. {998-1999, 19992000, 2000-2001 & 2001-20602 por la disciplina della | Facolia
di Ingegneria def Politeenico di Bast “Controlli Automatici” per it Corso di Laurea in
Ingegneris Moccanica, temita dal Prof. Maria Pia Fanii;

negli a.a. 1998-1999, 1999-2000, 2000-2081 & 2001-2002 per fa disciplina della I Facolta
di Ingegneria del Polilcenico di Bari “Coatrollo Drigitale” per i Corso di Laurca in
Ingegneria Hlettronica, tenula dal Prof. Biagio Turchiana,

Acttivita didatfics all*estero
Arrivitg di docenza gif ‘extern

Fla svolto [a seguente attivitd didattica in Alenei csteri:

Attribuzione di incarico di insegnamento dal titele "Modélisation, Simulation et
Optimisalion de Systémes & Evénements Discrets: Applications 4 la Logistique
Frospitaliére” noll'ambito del Dottorato di Ricerca "Logistique pour la Santé" delf'Ecole
Centrale de Lille {1.ille, Francia) nellaa. 20012-2013 (60 ore tra lezione ¢ faboratorio),

Danish Fechricat University, Copenaghen (Danimarca): Attivitd didattica per i corso

“50370 Fuzzy Control and Neural Networks” tenulo dal Prof. ). Jantzen a.a. 1998-1999

ciclo di esercitazioni {15 ore) e produzione dispense didatitche,

Danish Technical bniversity, Copenaghen {Danimarca): Attivitd didattica per il corso
“50370 Fuzzy Control and Neural Networks” enwo dal Proll ). Jantzen a.a. 1997-1998
ciclo di csercitazioni (8 ore} ¢ produzione dispense didattiche.

Appartenenza o coutitan of programmag Jf seunfe brernazionagli

E stata membro del Comijtato di Programma delle seguenti scuole internazionali:

“Soft Computing Summer School in Medicine”, organizzaty nel Settembre 2000 dalla
rete di Ececllenza CRUDIT patrocinata datia Commissione Buropea, ¢ lenuwasi ad
Aachen, Germania. Mell’ambito della scuola ha tenwio wn ciclo di lezioni sul Soft
Computing;

“Coil Summer School®, arganizzata nel Settembre 2000 dal Cluster di Reti di Ececllenza
COIL patrocinate  dafla Commissione Turopea, ¢ tenutasi a Limerick, Irlanda.
Nell'ambito della scuola ha tenuto un ciclo di leziont sul Sofi Compuwting,
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Partecipazione a commissioni istituzionali di concorse in Italia ¢ all’cstero
Peoticipazione o Commilssioni of Lilera Docernza

Nl 2010 & stata membro in qualitd di evamingfenr di una commissione per il conseguimento
delia Abilitazione a Dirigere Ricerca (equivalente afla libera docenza italiana) presso I'lcole Centrale
de Lille, Francia,

Participazione a Commissiond df Volwtazione o Tesi df Dottorafo of Ricered

Nel 2018 & stata membro di una commissione per il conseguimento del titolo di Dattore di
Ricerca presso ['Universitd di Cogliari, Halia,

Nel 2017 & stata moembro di una commissione per il conseguimento del titolo di Dottore di
Ricerca presse fa Norwegian University of Sclence and Technology, Norvegia,

Nel 2045 & stala Presidente di una commissione per il conseguimento del titolo di Dottore di
Ricerca presso FEeole Centrale de Lilke, Francia.

Nek 20113 & stata membro in gualitd di rapportenr dI una commissione per il conscpuimento del
titolo di Nottore di Ricerca presso PUniversité Aix-Marseille, Francia,

Nek 2010 & stata membwo in qualith d exasirer di una commissione per it conscguimento del
titolo di Dottore di Ricerca presso IMIndian Institule of Technology di Roorkee, India.

Nel 2010 & stata membrn in qualite di rapporfenr di duc commissiont per il conseguimento del
titole di Dottore di Ricerca presso I'Ecole Centrale de Lille, Francia.

el 2007 & stata membeo in qualita di cxaninatenr di unn commissione per il conseguimenta del
titole di Dottore di Ricerca pressa I’Ecole Centrale de Lille, Francia,

Participazione a Commissiont di Ammissione af Dottorato di Ricerca

Nel 20817 & stata membro della Commissiong incaricala della valutazione comparativa dei
candidati al concorsn pubblico por I'esame di amumissione al corso di doltorato di ricerca in
“Ingegneria Elettrica ¢ defl’ Informazione™ — XX X1 ciclo.

Nel 201§ & stala membro supplente della Commissione incaricata della valutazione comparativa
dei candidati ad concorso pubblice per I'esame di ammissione al corso di doltorato di ricerca in
“Syifuppo organizzativo, Lavoro ¢ Innovazione dei Processi Produdlivi™ - XXV ciclo.

Nel 2006 & stala membro della Commissione Giudicatrice per esame di ammissioge al Corso
di Dottorato di Ricerca in Ingegneria Elettrolcenica istituito presse il Politecnico di Bari (XX ciclo).

Servizi prestati neghi Atenei

Attivita di supporto ol vicercy

Da giugno 2017 ¢ Delegato alla Ricerca def Diparlimemle di Tngegneria Dlettrica e
dell*Infirmazione del Politeenico di Bari.

E stata Proreitore atla ricerca del Politecnico di Bari per if 20122013,

E stata deicgato del Rettore del Pofitecnico di Barl per le tematiche connesse alla ricerca
nazionle ¢ regionale per il triennio 2009-2011.

E responsabile scientifico def laboratorio di Deeision and Control del Dipartimento di
Flettrolcenica od Elctironica del Politecnico i Barl dal 2002 (hitp:/fdei.poliba.it/at]-
itfricergafdecision-and-control. itmt),

E stata responsabile tecnico del Laboraterio di Contrelli Automatici de! Pipartimente di
lilettrotecnica cd Elctironica del Politecnico di Bari dal 2000 ai 2011.

Atervird of supporto affe didatiioa
E 0 & stata membro del Coltegio dei docenti def dottorati di ricerca:
s in ingegneria Plettrica e dell’Informazione del Politeenico di Bari nel 2012-2018 {cicli
chl XXVIT af XXXV}
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« in Sviluppo organizzativo, Lavoro & Innovazione det Processi Produitivi del Politecnico
di Bart nel 2017 feiclo XXV;

» in Ingegneria Llettrotecnica def Politcenico di Bari dat 2002 al 2010 {cicti dai XVII al
XXV,

s i Inpepneria dedl’informaziaone del Politecnico di Bard dal 2001 al 2010 {ciclt dal XVI
al XXV

Da aprile 2007 & membro della Commissione Pariletica Docenti-Studenti del Dhipartimento di
Ingegneria Blelirica ¢ dell’Informazione del Politecnicoe di Bati.

Nel 2014 & staia promotore, con [l Prof, A, Giua deli*Universitd di Aix-Marsiglia (Francia) della
istituzione di un accordo Brastmus per 1a mohilita deghi studenti delle lauree triennali e magistrali tra
Poditecnico di Bari ¢ Universita di Aix-Marsiglia.

Dal 2010 a1 2013 & scgretario def Collegio dei ducenti del dottorato di ricerca in Ingepneria
delV Informazione del Politcenico di Bari.

J: stata segretario dei Consigli di Corso di Faurea:

» in Ingegneria Infoematica, poi Consiglio di Corso di Laures in Ingegneria Informatica e
dell’ Automazione, negli a.a. 200022001, 2001-2002, 2002-20(13;

= in Ingceneria Eletronica negli a.a, 1998-1999, 19992001,

o £ stata membro apgrepato della Commissione Esami di Stato per Ingegneri istituia
presso il Politecnico di Bark nelle sessioni: te Il sessione anno 2018; | ¢ 11 sessione anno
20048 T scssione dell’g.a, POI9-2000,

o E membro dat 2013 della Commissione per il coordinamento dei programmi degli
insegnamenti di [ngegneria Elettronica del Politecnico di Bari,

v [ membro nel 2009-2012 della Commissione per if coordinamento del programmi degli
insegnamerti di Ingegneria Eletirica del Politeenico di Rari.

« E stata membro delfa Commissione per i Corsi di l.aurea detla Scde di Foggia dell’area
dell Ingegneria dell’ Informazione del Polileenico di Bari,

+ E stata membro daf 2001 al 2003 della Commissione per [ Progetti di E-lcarning
fCampus—one istituita presso # Consiglio di Corso di Laurea in Ingegneria Informatica
det Politeenico di Bart,

« F stata membro dal 2000 al 2001 defla Commissione per gli Isami di Idoncitd di Lingua
Inglese istituita presso il Consiglio di Corso di Laurca in Ingegneria Informatica de
Politeenico di Bari.

Afiiviier orgonizzative

Da sctiembre 2016 & Vice Garante per glt Studenti del Politecnico di Bari.

D mmarzo 2006 5 mamre 2017 & state membreo del Presidio di Qualitd del Politecnico di Barl

E stala membro eletto del Senato Accademico del Politecnico di Bari per i periodo 2012-2015,

Nel periodo maggio-settembre 2012 & slata membro del Consiglio di Amministrazione del
Politeenico di Barl.

E stata membro eletto della Giunta delfa T Facolta di Ingegneria del Politecnico Bard per 1 due
trienmti 2006-2012,

MNel 201 £ 2 stata membro designato dal Senato Accademico della Commissione di Ateneo per la
revisione dello Statuto det Politecnico di Bari secondo la legge 240/20168.

Nel 2018 & membro della commissione del Politcenico di Bari per ja valutazione individuale del
complessivo impegno didattico, di ricerca e gestionale di protessori ¢ dei ricercatori a lempo
indeterminato at fini delP attribuzione dolba classe tricnnale di stipendio come previsto daliart, § della
Legge n. 240/2010 e dal D.P.R, n, 232201 1.

Nel 2010 & membro designato dal Senato Accadomico del Politcenico di Bari della Comimissione
di Ateneo per la modifica del regolamento di ripartizione del Fondo di Ricerca di Ateneo (FRA),
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Mel 2005-2013 & memlwo rappresentanic del Politcenico di Bari del Comitate di Pilolaggio
dell’ Agenzia per 'innavazione e ['nlernazionalizzazione delle Imprese istituita nel’ambitn del Patto
Territoriake per il territorio Nord Barese Gfantino.

Neli*a.a. 2005-2006 ¢ membro def comilato di indirizzo del Corso di Laurea Specialistica in
Tngegneria defl’ Antomazione del Politecnico di Bari.

Megli annt 2004-2006 & referente per il Politecnico di Bari per i rapporti con la sede CRUI
{Conferenza dei Retlori delle Universita Bakiane) di Bruxetes.

Nel 2004-20173 & reforente per i Politecnico di Bari per i rapporti con 1'Istitato di Comumercio
listerc.

Nel 2004-2013 & referente per il Politecnico di Bari per © rapporti con il Network per la
Valovizzazione della Ricerca niversitaria.

Nei 2010 & stata membro defla Commissione di valutazione del concorso per 'assepnazione di
n.2 premi per tesi di laures a favore di studenti faureandi dei corsi di Lawrea specialistica/magistralc
det Polifecnico di Bari.

Nel 2008 & staia membro della Commissione per aggiudicazione gare refativa afl’ Accordo di
Programma Quadrn “Ricerca Scienlifica - [ Atto Integrativo™ per il “Progetto Pilola por
Implementazione di Attrezzature e Servizi Destinatt alla Wobilith Globale in Aree Tecnologiche™ e
per H “Propetto Pilota per Implementazione dei servizi online ¢ Carta Campus — Fornitura di servizi
¢ smart card”,

Ncl 2088 & stata membro effettiva delia Conunissione Elettorale per lo svolgimenta delle
operazioni clotlorali finatizzate alla formazione delle Commisstoni Gindieatrict delle procedure di
valulazione comparativa per i} reclutamento di docentt universitari per la 11 tornata 2007,

Net 20060 & stata membro defla Cammissione Giudicatrice per Passegnazione di un incarico di
collaborazione occastonale per lo svolgimento di “Messa a punto di un modelio di simulazione per
analisi e la gestione del sistemi fogistict & produttivi™ da svolgersi presso il Dipartimento di
Hlethrotecnica ed Elettronica del Politeenico di Bati.

F stata membro supplente della Commissionc per ie clezioni dei rappresentanti dellOsservatorio
alla Didattica del Politecnico di Bari nell’aa. 20052006,

[ stata menbro aggrepato defla Conmmiissione per la Prova di Orientamento per fuluri adlicvi
Ingegneri istituita presso  Politecnico di Bari nell'a.a, 2603-2004,

i stata rappresentante dei dottorandi del ciclo X1 del Coiso di Dottoratn di Ricerca in Ingegneria
Flettrotecnica istituito presso it Politecnico di Bari per il tricnnio 1996-1999.
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Attivita seienfifica

Attivita di Direzione della Riccrea

B responsabile scientitico del Decision anmd Controf Laboratory del Dipartimenio di
Elettrotecnica ed  Eleitronica del  Politecnico di Barl dal 2012 (hitp://dei.polibait/DEL-
it/ricerca/deciston-and-conteob.kirm]). Gl obiettivi principali del Decision and Control Laboratory
sono la valorizzazione dei risullati della ricerca sclentifica ottenuti con pariner pubblici e privati su
seala regionale, nazionale o imermazionaks nel setiore scientifico disciplinave delt'automatica (094G 1),
& la promozione del trasferimento tecnologico dei suddetti risuitat].

Attivita of coordinamento delfa ricerca
1 ta coordinato per i1 Decision and Control Laboratory collaberazioni di ricerca con presligiosi
atenei Haliont ¢ inlernazionadl;

+ gruppo di ricerce puidato datla Profissa Carla Scatzu (Universita di Cagliari} por studi
sufla modellistica e controlle di sisteri di trasporto, nonché sul controllo e la gestione
del sislemi manifatturieri. Tale collaborszione ha portato alla produzione di nove
pubblicazioni scientifiche oltre a altre in stampa, alla organizzazione di sessioni invitale
a corgressi internazionali e al tutoraggio congiunto di un dottore di ricerea
defl*Universitd di Cagliari, Fing. Graziana Cavone;

o gruppo di ricerea guidato da Prof. SHim Ilammadi (Ecole Centrale di Lile, Francia) per
studi sul controllo di sistemi di frasporto, che ha porialo a quattro pubblicaziont
scientifiche (mumeri § 10 36 40 neli'allegato elenco), alla organizzazione di sessiont
invitate a congressi internazionali, alla presenza come visiling researcher della
sofloscritta presso Plicole Centrale de Lille ncli’a.a. 2012-2013, alla pariceipazione della
sotloscritta a commissioni di Test di Dottorato di Ricerca e di conscguimento della
Abititazione a Dirigere Ricerca {cquivalente alia libera docena italiana) presso I"licole
Cenirale di Lille e af tutoraggio congitmlo di duc tesisti del Politecnico di Bari che hanno
svolto un periodo di ricerca su taki tomi presso I'Ecole Centale di 1.ile;

« pruppo di riccrea guidato dal Prof, Sergio Grammatico (Delft Lintversity of Technology,
Olanda) per lo studio @i tecriche di decisione e controflo per sistemi energetici, che ha
portat alla organtzzazione del workshop “Energy management for large-scale smart
systems™, 2015 IEEE Contference on Automation Science and Engincering, Gothenburyg,
Sveria ¢ afla organizeazione congiumta come goest editor (con a N, Ciulli, Networks) di
uno special issuc di 23 lavorl e un editoriafe nelfanno 2017 sulla rivista “IEEE
Transactions on  Auvlomation Science and Engincering” sy “Automation  and
Optlimization of Unergy Systems”™;

s pruppo di ricerea guldato dal Prof, A lexander Fay (Hamburg Helmut Schmidt University,
Germaniad sulla automazione di fabbrica, che ka porfato alla produzione di due
pubblicazioni scicntitiche;

s gruppo di ricerca puidato dal Prof. Bengt Lennartson (Chalmers University, Svezia) per
we studiv su teeniche di schedulazione di sistemi manifatturiert automatizzati, che ha
portats al Wwtorageio congionto di un tesista del Politecnice di Bart, il gualc ha svoito un
periodo di ricerea presso la Chalmers University ed ¢ atlmtimente ivi dedtorando di
ricerci;

+  grugpo di ricerea guidato dal Prot. Samuet Jia (Fsinghua University, China) sui sistemi
a eventi discreti, che ha portato all'impegno congionto ¢come co-chair della 2017 {EEE
{Zonference on Aulomation Science and Cngineering, Xi'an, China e atla ovgantzzisione
congimla come guest cditor (con S. Reveliotis, Georgiatech, LUSA) di uno special issue
con [avarl scelti della conferenza salla rivista internazionale “IEEE Transaclions on
Automalion Science and Fngineering™; '
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gruppo di vicerca guidato dalla Prof, Alessandra Parisio (Manchester University, UK) sui
sistemi energetici, che ha portato all'invito della Prolfssa Parisio come visiting Professor
presse il Decision and Conirol Laboratory del Politecrico di Bari (diretto dalla Prolssa
Doteli} dove ta Prof. Parisio & stata in visita da marzo a luglio 2008 e alla scrittura
congiunta di pubblicarioni (in fasc di sottomissione);

gruppo i ricerca guidato dal Prof. Alessandro Giva (Aix-Marscille Université AMLU,
IPranciza), che ka portato all'attivazione di un accordo Erasmus AMLI-Politecnico di Bari
e alla supervisionc di 3 student] stagisti di AMU presso i Decision and Cenlrol
I.aboratory del Peliteenico di Bari: 8. Miled, iniernship “lnnovative distributed coatrol
algorithms for smart cnerpy systems™, (2 mesi, 2007} O. Benabditlah, nternship
“Qptimization and Performance Cvaluation of Supply Chain”, (2 mesi, 2005} H. El
Kaditt, internship “Modeling, Simwlation and Perforiranee Cvaluation of Inlermodal
‘FVransport Systems by Petrl Nets™, (2 mesi, 2013),

eruppe di ricerca guidato dal Prof. Antoine Salvatore Tabbone {Université de Nancy,
Francia), che ha portato all'attivacione di un accordo di Double Degree tra fa |aurea
Magistrate in Ingegneria Infrmalica del DEL-Politecnico di Bari ¢ i Master in “*Méthodes
Informatiques Appliquées 4 ks Gestion des Brtreprises (MIAGE)” ¢ “Master Sciences de
ta Copnition et Applications {(MSCA)” {accordo in fase di formalizzazione).

Collaborazion con Gruped df Riceren Intermazionali ¢ Nazionali

Ha inolire collaborato con § seguenti grupp di riccrea nazionali ed esteri:

L

gruppo di ricerca puidato dal Prof. Marek Miskowicz (Crakow Universily ol Science and
‘Fechnolopy, Polonia) sul tema del controllo det sistemi manifatturert;

gruppo di ricorca guidato dal Prof, Zheu (New Jersey Institute of Technology di Newark,
TJSA) per unw siudio sul controflo e Ta gestione det sistcmi di produzione distribuiti, che
ha portate ira Paliro alla produzione di diverse pubblicazioni scientifiche;

pruppe di ricerca guidalo dal Prot. Jantzen (lstitute di Aunlomazione delta Danish
Technical University di Copenaghen, Danimarca} per uno studio sui regolatori fuzzy, che
ha portato tra Ialtro alla produrione di diverse pubblicazioni scientifiche;

gruppo di ricerca guidate dal Profl Gral v, Keyserlingk (Istitoto di Anatomia
dell Universith RWTIH Aachen, Germania) per uno studio sulPapplicazione delle
weniche di Soft Computing atle diagnosi mediche, che ha porlate tra 'altro alla
produzione di diverse pubblicazioni scientifiche.

gruppo di Heerca guidato dal Profl. Ukovich (Universitd degh Studt di Tricste) per la
conduzione di uno studio sulta modellistica del sistema ospedaliero, mw ricerca sula
fopistica intermodale con applicasione alle dinamiche interportuali, nonché uno studio
sufla identificazione e la diagnosi del guasti dei sistemi ad eventi disereti, che hanno
portato tra I’altre afla produzione di diverse pubblicazioni scientiliche;

Temi di ricerca
1 attivita scientifica ha alfromtato principalmente | seguenti campi deli“automatica {per nbrevita
si ripartano qui i riferimenti atle sole pubblicasgiont su rivista internazionale attinenli):

1,

Supporto alle decisiont, moedeliistica, simwlazione, gestione e comirolle df sistent
complessi, Quesla attivitd ha rigrardato lo sviluppo di teeniche di simulazione, decisione
e conlrodlo In vari contesti applicativi (frasporti, produzione, sanitd, cncrgia} con
particolar applicazion: a: sisten di mobilitd urbana e extraurbana [r2, r3, r3], sistomi
logistici mono ¢ intermodali frd, o6, ¢E3, r15, £16, 129,134, 35|, smart city {r9], sistemi
energelici [rl, ri0], smarl home {r8], sistemi sanitari {124, reti di sistemi complessi [r7].
mercato elettrico [r21] Sono stati sviluppati numerost algoritmi avanzati € applicazioni

Crrricmdiens M Dotoli 1




di ICT per analizzare, predire, gestire e risolvere situazioni imminentt con minimo o
ridotlo interveito wmano,

2. Modellistica, Stmuluzione, Idenfificozione e Diagnosi dei Sistemi Industriali ad Eventi
Pisereti. Per guanto attienc il tema della modeliistica, sono stali proposti modelli ad
eventi discreti per descrivere ¢ controllare i deadinck nei sisiemi di trasporto e d
immagazzinamento nell'industeia manitatturiera [r42], Sul tema della simulazione sono
inoltre stati proposti vari modellf a tivetlo operativo basati soi sisicmi a eventi discreti
per la valutazione delle prostazioni di tali sistemni [r49, 1501, Nel camipo
dell’identificaxione, & stalo proposto Putifizzo del formalismo delle reti di Petrl per
identificare if medello di un processo modellabile come sistema ad eventi disereli durante
la sua cvoluzione dinamica sulla base di diversi livelli di conoscenza del sistema {130,
r31, ¥39]. Nel campo deli’analisi del guasti, per questi sistemi € stato propeste un
dizgnosticalors che, partendo dalla conoscenza det modetlo in reti di Petri del sistema e
dal suo stale iniziale, utilizza un zlgoritmo basato sulla programmazione lineare intera
per decidere sc il comportamento del sistema & normiale o csibisce possibili guasti [¥33,
¥36]. Su guesto tema & stato anche prodoito un swvey delle tecniche pil recenti dt
comtrolbo dei sistemi industriali {r12]. Infine, somo stati prodotti aleuni studi per Panafisi
e eitimizzazions in offica lean di sistemi produttivi [T18, 122].

3. Progetto, Oftimizzazione e Vatutazions defle Prestaziont delle Catene f Produzione, La
ricerca ha proposte una strategia i configurasione della catena basata suba
specifivazione di vavi Hvelli perarchict {rl1, r23, v25, 126, 127,28, r32, 138, rd 1, rd), v47,
rd8]. Lotlitmizzazione & ottenuta risolvendn problemi multi-obicttivo con tecniche d
programmazione lineare ficta ¢ con tecniche di oftimizzazione fuzey o stocastiche
multi-obiettiva [r17, r19]. Inolire sono stati proposti diversi modelli a livello operativo
delta catena basali su altretianti formalismt di aito livello appartenent alla classc delle
reti di Petri, atti alla ollimizeazione in tempo reale e alla vatutaviones delle performance
della catens pr37, rdl), rd6]. Ancora, & stato realizzato uno studio sulla modellazions ¢
controllo ad agenti in condizioni di cmergenza {rl4].

4. Modellistica ¢ Controllo dei sistemi di Trasporto. Questa attivila ha riguardato sia 1¢ reti
dt traftico veicolare urbano che le vefi di (rasporto extraurbano. Per quanto riguarda il
traffico urbano, da un lato & stato proposio un modello che descrive una rete di walfico
wrbano ed il controllo realizzato con piant semaloricl. I medello, ad eventi diseret e
lemporizzalo, ha caratteristiche modudari e si basa sulle reli di Petri colorate [rdd ). D altro
canto la ricerea ha modeliato la rete di traffice urbano come un sistema tempo disereto
tenendo in conto aspetti reali def traffico come if tipo di veicoli e a presenza dei pedont
fr43]. W modelio & incluso nel controllore in lempo reale che risolve un problema di
gttimo sulla base delfa conoscenza di upportuni ingressi misurabili @ di vincoli di tipo
tecnico, fisico e operativo. Inolire ¢ state affrontato il tema delle refi di traspotto
extraurbano, con contribuli sulla modelazione, simalazione e controlln dei terminal
costtainer per il traspurio indennodale nonché sulla schedulazione foori linea ¢ in tompo
reale ded treni nelle red [erroviaric.

5. Tecwiche off Contivello Suft Computing, (uesta altivitd di ricerca ha afFrontalo lo sviluppo
di controllori innovativi basati sulle fecniche di soff compufing, ed in particolare di
sistemi di controlto fuzzy sfiding mode |51] e di tecniche di controllo ibrido newrofuzzy
[r207.
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Attivitd di supervisione di séxdonti, dottorandi ¢ assegnisti

Aftiviies off superyisione df dottorvandi

E attualmente tutor di | studente di dotlorato:

- Ing. M. Scyed Hosseini, Dottorato di Ricerca in Inpepneria Llettrica ¢ dellInformazione,
Politecnicu di Bard, clelo XXXIH (anni 2017-2020), titolo della wsi: "Distributed and Decentralized
Scheduling and Conirel of Smart Electrical Energy Systems”.

I* stata wdor di 4 dottori di ricerca durante il loro corso di dotlorato di ricerea:

- Inp. G. Cavone, Dottorate di Ricerea in Inpepneria Blettrica ¢ Informatica, Universitd di
Capliari, ciclo XXX (anni 2014-2017, co-lulor con la Prot. C. Seatzu}, titolo della lesi: "Advanced
muodeling and control of Intermodai Terminals and Railway systems”.

- Ing. G. Ardito, Dottorato di Ricerca in Ingegneria Mcceanica ¢ Gestionale, Politecnico di Bari,
cicio XXX (anni 2004-2017, co-tutor con il Brof. N. Costanting}, titolo della tesi: "An Imovalive
Decision-making Approach for a Sustainable Building Design”.

- Ing. R. Carli, Dotlorato di Ricerea in Ingegneria Eletlrica ¢ defl’Intormarzione, Politecnico di
ftari, ciclo XX VT {anni 2012-20135), titolo della tesi: "ecision and Control Techniques for Energy
Management Systemns in Smart Citles".

- ing. N. Epicocn, Dottoralo di Ricerea in Ingegneria Elettrica ¢ dell’Informazione, Politecnico
di Bari, ciclo XX VI (anni 2012-2015), titolo defla tesiz "1ecision and Control Tools for Sustainable
Management of Logistics and Transportation Systems'’.

Attivita di supervisione di qssegnisti di ricerca

F 0 & stala tator di 5 assegnisti di ricerca post dottorate o post laurcam nel settore dell'Automatica
presso il Politecnico di Barl linmiziati nell’ambito di progetti di ricevca della guale & stata responsabile
scicntifico:

- R. Carli, Assegno di Ricerca post doc del Settore ING-INF/04 — Automatica, 24 mesi sw
“Energy managemend salutions for building efficiency in the conlext of sinart cities and metropolitan
arcas”, Politecaico di Bari {anni 2076-2018}.

- N. Epicocn, 24 mesi su: “Iecision and control tools for the energy efficiency in the context of
smari eities and metrapolitan areas”, Polilecenico di Bari (annt 2016-2018).

- R. Pellegrino, Assegno di Ricerca post doc deb Settore ING-INFAM — Automatica, 48 mesi
complessivi su: “Performance indicators m the context of smart cities and metropolitan arcas™ (24
mesi), “Tecniche di decision making per Purban control conder dele smart city” (12 mesi) ¢ “Tecniche
innovative di gestione del rischio ¢ di decisione per la automazione delle procedure di boniftea di aree
a rischia™ (12 mesi), Polilcenico di Rari (anni 2001 3-2018).

- (1. Cavone, Assceno di Ricerca post lawreamr del Scitore ING-INFA4 — Antomatica, su:
o utilzzo i ICT per la gestione sostenibile dei sistemi di frasporto inter-modale nelle smart cin”,
Politecnico di Barl fanni 2014-2013), Assegno di Ricerca post doc del Settore ING-INF/i4 —
Automatica, 12 mest su: “Energy managameant solutions for buitding efficiency i the context of smart
citics and metropolitan areas”, P'olitcenico di Bari fannt 2017-2018).

- 8. Visconti, Assegno di Ricerca posf kewrean del Settore ING-INF/O4 — Automatica, su.
“Performance indicators for Buiding Encrgy Management Systems”, Polilecnico di Bari {marzo 2017
- marzo 28,

Ha incltre attivamente collaboralo alia supervisione di altri tre studenti di dottorato di ricerea del
Politecnico di Bari sulle wemaliche dell'Automatica, come testimonialo in patticolare dalle
numerosissinie pubblicazioni in collaborazions pubblicate durante il perindo di dottoralo di ricerca
con | seguentd tre dotlori di ricervit:

- Iag. F. Sciancalepore, “Quantitative approaches to supplicr sclection in uncertain
environments”, Tesi di dottorato in “Advanced Production Systems”™, Polilcenico di Barl, 2011,

- ing. G. lacobeilis, “Supply chain modeling and management by high level Petri nets™, Test di
dottorato in “Tngegneria dell’Informazione™, Politecnico di Bari, 2004,
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- Ing. AM, Mangint, *Tdentification and Fault Detection of Discrele Event Systems using Petri
nets and Integer Linear Programming™, Tesi di dottorato in “Hlettrotecnica”, Politecnico di ar,
2008,

E stata tutor scientifico di 3 studentt universitari stapisti provenienti da [niversitd cstere:

- 8. Miled, inmternship su: “innovative distributed conirol algorithms for smart energy sysloms”™,
Eintversita di Alx-Marsiglia, Francia {2 mesi, primavera-estale 2017},

- ), Benabdiliah, internship su; “Optimization and Performance Evaluation of Supply Chain®,
Universitd di Ax-Marsiglia, Francia (2 mesi, primavera-sstate 2015);

- 11, Bt Kadird, internship su: “Modeling, Simufation and Performance Evaluation of Intermaodal
Transport Systens by Pebrl Nets™, Universith di Aix-Marsiglia, Francia (2 mesi, primavera-estate
2015).

Mel 2002-2813 & tutore scienlifico defl Inp. Astrid Piconese per ko svalgimento di un progetto di
ricerca della durata di un anno in callaborazione tra il Politeenice di Bari e I'Ecoic Centrale di Lifle
(Francia). dal titolo “Management of discrele evet lopistics systems”™, Mnanziato con borsa di ricerca
dal Pofitecnico di Bari.

Nel 2011 & stata tutore scientifico dell’Ing. Giuliana Rotunno per lo svolgimento di wt progetio
di ricerca e trasforimento teenologico delfla dorata di wn anno in collaborazione con la OM Carrclli
Etevalori SpA i Modupao {BA), dai titolo “"SMMARTT-Sviluppa di un Modello di Magazzino
Avanzalo per ka Riduzione del Tempo di ‘Throughpul”, inanziato dalla Regione Puglia nclP ambito
del propramma Ritorno ai Futuro- Borse di Ricerca POR Puglia. 2007 — 2043 Asse 1V - Capitalc
lImana.

E stata correlatore ufticiale di pid di 200 Tesi di Laucea del Politecnico di Buri, molic delle quali
sono slale svolle in collaborazione con correlatori i istituzioni © aziende del territorio regionale
pugliese mentre ire sono state svolte in collaborazione con un cotrelatore di una tniversita stranicra
{Ecole Centrale de Lille, Francia ¢ Chalmers University, Svexia} ¢ duc con un enfe pubblico estero
{Banca Centrale def Lussemburgo, Lussemburge). ).

Mel 2014-2015 & wutor scicitifico degli studenti Anmalisa Caradonna ¢ Antonio Palmiert per lo
syolgimento di due tesi di lawrea ywesso 1a Banca del Lussemburgo in collaborazione tra il Politeenico
di Bari ¢ Banca del Lussemburgo, sul wina delle “Tecniche decisionali per la valutazione ¢ sefezinne
deit fornitori™, finanziato can borsa di ricorea dalla Banca del Lussemburgo.

E stata tutore universitario:

v ncl 2012-2013 per il tirocinio di formazione e di orientamenta delP Ting. Antonio Lavopa
per lo sviluppo di en progetto deila durata di 6 mesl in collaborazione con la BOSCH
SpA di Bari su sistemi awlomalive innovalivi.

v nel 2010-2001 per i tirocinio di formazione e di orientamento dell'Ing. Domenico
Cappai per lo sviluppo di un progeito della durata di 6 mesi in collaborazion: con fa
PRIMADONNA SpA di Bitonto (BA), dal titolo “Definizione dei principi ¢ conscgucute
progettazione di un sisictna di logistica integrata™

v nel 2007-2008 peor il titoenio di formazions e di arientamento dell'ing. Leonardo
Peflicani, ncll'ambito della collaborarzions fra it Politeenico di Bari ¢ [Mazicada di
Modugmo (BAY MEL SYSTEM S.r.) per il Master in “tnnovazionc Tecnolopica nella
Meccatronica-MIMEC™ del Politecnico di Bari;

s el 2006-2007 por il tirocinio dell’Ing. Claudia Fortorellt, neo-laureata det Polileenieo di
Bari, nelP'ambito di un progetto formative e di orientamento con una azienda barese;

o da luglio a dicembre 2005 dell’ing. Gianfranco Annecca, per una borsa di studio posi
Laurca sul conirolo scmaforico del traffico veicolare whano usufruite presso i
Uipartimento di Elsttrolcenica off Elcttronica del Politecnico di Bari;
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o el 2003-2004 per il tivocinio dell’Ing. Domenico Trisalini, nen-laureato del Politecnico
di Bari, neil’ambita di un progeito formalivo e di oricatamento eon una azienda barese;
o el 2002-2003 per il tivocinio di formazione e di orlenlamento degli studenti Mawrs
Porcelli ¢ Gianfranco Annecca, nell"ambito delia collaborazione (ra it Politecnico di Rari
¢ il Comunc di Bari per il progetto di sistemi di modellizzazione e controllo del traffico
urbaro.
el aa. 2002-2010 & tutor viticiale di numerosi stedentt del Clonsiglio Unilario ¢ Classe in
Ingepneria dell’ Informazione del Politecnico di Rari,

Indicatori bibliometrivi

La situazione bibliometrica riportala & velativa al dati disponibili o data 16/01/2019 nel dalabase
Scopus hitp:/fwww scopus.com/authid/detaitur?authorTd—6603204493

Mumecre di lavori su Scopus; 1ol

MNumero di citazioni su Scopus: 16015,

Numero di citazioni su Google Scholar: 2605,

H indcx Scopus: 20

H indcx Google Scholar: 27,

Superamento prima mediana prima fascia: 1 39 lavori su rivista infernazionale censita scopus
pubblicati negli uitimi [0 anni {(valore mediana del settore 17).

Supcratnento scconda mediana prima fascia: S 1437 citazioni negli ultimi [5 anni {valore
mediana del scttore 459,

Superamenlo lerza mediana prima fascia: 81 indice b cilazioni Scopus negh ultimi 15 annt 20
{vatore mediana dod scilore L

Riconoscimaenii scientifici

Cotiscpitimento della abilitazione ablza prima fascia di cui all’ant. 16 della Legge n. 240/2010 per
il settore concorsuale 09/G 1 Automatica {anno 2016, a valers da ottobre 2018 « oltobre 2024).

Conscprtimento della abilitazione alla prima fascia di cui afl®art. 16 detla Legge o 240/2010 per
il settore concorsuaic 09/G 1 Antomatica (anno 2013, a valere da attobre 2014 a oltobre 2020).

{onseguimento della abilitazione alla seconda fascia di cut alPart, 16 debla Legge n. 24072010
per il settore concorseale 0%/GE Avtomatica (anno 2012, a valere dai gennaio 2014 a gennaio 2020},

Mella valutazione della qualitd dela ricorea VOR 2011-2044 | suoi 2 prodotti presentati hanno
oftenuto il punteggio massimo (1,1).

Nella valutazione delta quaditd delfa ricerca VOQR 2004-2040 | suoi 3 prodotti presentati hanno
ottenuto il punteggio massimo (1,1,1)

I seguenti lavoni scienlilfici hanno ricevato i “best paper finalist award” risultando finabist ra i
migliort cantributi nei relativi atti di congresso:

s A, Pliconese, 1. Bourdeaud 'Huy, M. Dotoli, 5. Hammadi, A Revisited Model for the Real
Time '1raffic Management, ICORES 2004, 3rd Intornational Conference on Operatinns
Kesearch and Enterprisc Systoms, Angers, France, March 6-8, 2014,

s M. Dotoli, F. Sclancalcpore, M. Epicoco, M. Falagario, Bk, Turchiang, N, Costantino, A
Periodic Bvert Scheduling Approach for Offline Timetable Optimization of Regional
Railways , 10th IEEE Intcrnational Conference on Networking, Sensing and Control
{ICNSC2013Y, Parls, France, April 10-12, 2013,

»  N. Costanting, M. Dotoll, M. Falapario, M.P. Fanti, AM. Mangini, F. Sciancalepore, W.
Ukovich, A Model for the Strategic Design of [Hstribution Networks, Proceedings of the 6th
anfisal IEEE Conderence on Automalion Scienee and Engincering (CASE 20103, Torondo,
Oatario, Canada, Aupust 20-24, 2016,
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-

M. Dotolt, M. T Fanli, An urban traffic actwork model via coloured timed Petri nets,
Proceedings of WODESQH — the 7th IFAC Workshop on Discrete Evend Systems, Reims,
France, September 22-24, 2004, 1 tavero € stato anche selezionato per la pubhlicazinne sulla
rivista Control Engineering Practive, dove poi & stato pubblicato nel 2006: "M. Dotoli, M.P.
Fanti, An Urban Trafiie Network Model via Coloured Timed Petri Nets, Control Engineering
Practice, Vol, 14, No.10, Ccioher 2006, pp. 1213-1229%,

Necl 20172 & stata nominala Scnior Member della associazione internarionale IEEE (ihe Institite
of Blectrical and Electronics Engineers).

l.a sua biopratia & inserita nelle pubblicazioni “Who's Who in the World”, “Who’s Who in
Science and Engincering™, “Wheo's Whe of Emerping |eaders”, “Outstanding Scientists of the 21st
Century”, “Leading Sclentists of the Waorkd™

I: stata assegnalaria delle seguenti borse di studio:

nel 1999 una borsa di studio per “Mobilith ¢ Formazions dei Ricercatori™ nell ambito del
propramma FMR delta Commissione Huropea per 1a freqoenza delfa Scuola [nternazionale
Estiva “Fuzzy Logic Confrol: Advances in Applications™ a Delft, (Manda;

nel 1998 una borsa di stndfo per “Mobilitd e Formazione dei Ricercaioni™ nefl’ambito del
programma TMR delfa Commissione Europes per la freguenza della Scuola Inteenazionake
Exstiva “Fuzzy Logic Control: Advances in Methodotogy™ a Forrara, ltalia;

nel 1997-1998 una borsa di studie per il completamento dei propri studi di Dottorato di
Ricerca presso la Danish Technical University, nef quadro del programma LRUDET, la Rete
liuropea di Ececlicnza per la f.ogica Fuzzy ¢ Ta Modellazione dell’Incertezza nella Tecnologia
Informatica, patrocinata dalla Commissione Buropea G H industria — Programma Esprit;
nel 1996 una borsa di studio NATO per ta frequenza del “WATO Advanced Study Instinite
on Soft Computing and its Applications™ ad Antalya (Twehia);

nek §995 la horsa di studio di Dottovato di Ricerca in Ingegneria Elettrotecnica presso il
Politecnico di Bani {prima classiticata),

net 1995 una borsa di studio “ERASMLUSY per Panno 1994-895, per aver ottcnuto, come
studente del Politecnico di Barl, i migliort risultati dell’anno; in particolare, ha usufivito delia
torsa di studio all Universiti Paris 7 di Pacigi, come stagista presso i LAFORTA (Laboratoire
Formes of Intelligence Artificietle), dove ha preparato la sua Tesi di Laurea subla logica fuzzy
logic, sotlo il tutoraggio delta Profissa B, Bouchon-Meunicr.

Attivita Ediforiale

£ Editore dal 201 6 della newsletiet internazionale “IEEE Systems Man and Cybernetics Society
eMewslellor™.

E Editote Associato per il periodo 20 16-2018 della rivista internazionale “IEEE Transactions on
Systems, Man and Cybernetics: Systems™,

E Editore Associato per il perioda 2016-2018 della rivista internazionate “{EEE Transactions an
Ceontrol Systems Technology™.

B Editore Associato per il periodo 2015-2018 della rivista internazionale “IEEE Robotics and
Automation [erters”,

E Editore Associato per il perledo 2012-2016 ¢ 2018-2020 della rivista intenazionale “IEEE
Transactions on Autoration Science and Engineering”,

E membrn defl’ editorial bourd delle riviste internazionali:

+  “International Journal of Automation and Contrai™,

s “Inlernational Journal of Controf Engincering and Technology™;

« “International Journal of Discrete Event Control Systems™;

v “International Journal of Systems Signal Coatrol and Kaginecring Application™;
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+  “The Mediterrgnean Journal of Measurement and Control™.

E puest editor fcon 8. Reveliotis e (0.-8. Ha) del numero speciale in uscita nel 2018 defla rivista
internazionale “[EEE Transactions on Astomation Science and Engincering™ su “Best papers of the
IEEE Confrrence on Automation Science and Hngineering”.

E guest editor {con 8. Grammatico e N. Ciutli) del numero speciale in uscita nel 2017 della
rivistz intermazionale “IEEE Transactions on Automation Science and Engincering™ s “Automation
and Optimizalion of Eacrgy Systems™,

E stata editore (con M.P. Fanti) del volume a diffusione internazionale “‘Dependable Control of
Discrete Systems”™, in IFAC Procecdings Vohumes, Llsevier, 20060, 18BN 978-3-962661-44-9.

E stata grest editor (con MUP. Fanti, 1.-M. Faurc, and J. Zaytoon) de! numero speciale in uscita
nel 20102011 debla rivista internazionale “Coatrol Engineering Practice” su “Dependabic Control of
Discrete Systems”.

I> autore o coautore di 217 pubblicazioni a stampa, di cui (si veda il seguito del presente
documento per la lista delle sue publilicazionil:

e | libro in lingua itatiana;

s 52 lavorl su rivista a diffusione internazionale;
4 avar su rivista ¢ diffosione nazionale;
13 conirtbutl su 1ibri ¢ difTusione internazionale;
141 favori su atti di congressi inlemazionali;
4 lavori su aftt di congressi nazionali;
| tesi di dottorato di ricerca;

+ | tesi di fawrea,

Ha iroltre prodotto numerose dispense didattiche a carallerc teorieo, esereitativo e di laboratorio
numcrico per i corsi di Fondamenti di Avtomatica, Conbrolli Aulomaticl, Controlo non Lineare,
Analisi dei Sistemi, Teoria dei Sistemi 1Xinamici, Applicazioni di MATLAR e Sistemi di Controdla,
in svarialt corsi di Laurea del Politeenico ¢t Bari, disponibili su hup:/fip-dee.poliba. it 8400 Dotobi/,
st hupsffelime poliba.it/coursefview.php?id—1 78, hitp-delimes poliba. ttfeourse/view. php?id—225,
hitpadiclimep. poliba.iteourse/view. php?id=243, httpsielimes. poliba. itfcourseiview. php fid =249,
hitp./fe-learning.polibait/course/view.php?id=74.

E Vice Chair per i Social Media daf 2017 (membro dal 201 13 del Comitalo Tecnico sui Sistemi
ad Fventi 1¥iscreti e Thridi della International Federation ot Automatic Controd.

F membro dal 2017 del Comitate Tecnico sulle Smart City delfla International Federation of
Autoinatic Control,

E membro dal 2016 del Comitato Tecnico sui Sistemi di Frasporto della International Federation
of Automatic Control.

E membro dal 2007 del Comitato Tecnico sui Sistemi ad Hventi Discreli della IEEE Syslems
Man and Cybernetics Sucicly.

E membro dal 2605 del Comitato Teenico sui Sistemi ad Eventi Discreii delfa IEEE Control
Systems Suociety. :

E membro dal 201§ del “Workshop Oversight Committee” della IEEE Robotics and Automation
Soviety. | Workshop Oversight Committee ha Pohiettivo di mantenere di anno in anno clevata la
qualitd dei workshop delle flagship confersnce sponsorizzate dalla Society (ICRA, the IEEE
Intcenational Conference on Robotics and Automation & CASE, the [EEE Inlernational Conlorence
on Awtomation Science and lingineesing),

F membra dal 2014 del Comitato Tecnica sulla Factory Automalion (Soltocomitato “Industrial
Automated Systemis and Control™) della IEEE Industrial Electronic Socicty.
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Presentazioni invieate

Preseptazioni invitote internazionali

M. Dotoli, “Using Petri nets to model logistics and transporiation systems”, invited talk al
workshop “Applications of discrete event systoms®, tenutosi nell'ambito della 23rd {EED
International Confercnce on Emerging Technologics and Factory Awtomalion (IEE 17VFA 2018),
0,5 ore, 4 Settembwe 2005,

M, Dotofi, “Multi Criteria Pecision Making Techuiques: Deterministic and Fuzzy Approdches™,
Invited talk alla 4th Summer School on Fuzzy Logic and Applications - SFLA 2018, 2 ore, ari, 28
Giugno 2018;

M. Datali, “Decentralized and  Distibuted Optimization  for Bnergy  Scheduling  of
Tnterconnected Smart Homes™, Invited Jectures at the Summer School on Enerpy Management and
Fued celt systems, § ore, 4-6luglio 2017, Université de leehnologie de Relfort-Monibéliard, Belfort
{Francia);

M. Dotoli, “A Survey on Petri Nets Models for Logistics and Transportation Systems”, lnvited
falk afla Osaka University, Graduate School of Engineering, 2 ore, 15 Dicembre 2015;

M. Datoli, “A survey on Petri nets models for logistios and transportation systems”, invited talk
al warkshop “Petri ncls applications”, tenutos] nell'ambito delta 11th 1EEE International Conference
on Automation Scicnce and Engineering (fEEE CASE 2013), 1 ora, 24 Agosto 201%;

M. Dotoli: “Fuzzy Logic and Contral for Medical Applications”, Invited Jectures at the Solf
Computing Summer School in Medicine, Rete di Bocclienza ERUDIT patrocinata dal Programima
ESPRIT delfa Commissivne Buropea, 10 ore, 18-22 settembre 2000, Rheinisch-Westfaelische
Tichnische Hochschulbe, Aachen, Germania;

M. Dotadi, “A Fuezy Control Conrse on the Tnternet”, Invited lecthires al the Summer School of
COIL-Cluster di Reti di FHecellenza patrocinato dalta Commissione Furopea, 10 ore, 28 agosto-3
setlembre 2000,

Presesiaziond frvitate falivme

M. Dotoli, “Laulomatica: una scienza per uao sviluppo sostenibile ¢ sicure™, 15 Ottobre 2018,
Bari, Gigrnata di studio ACI-Bari-1B3AT sulb auio cletirica.

M. Dotoli, “Veicoli cleltriel: Le tendenze attuali dei sistemi di gestione ¢ controllo”, 24 Maggio
2018, Barl, Giornata di studioc ACEBari-BAT sull”aute cletirica.

M. Dotali, “Le wndenze atmali nel’applicazione di automatica e telematica per i sistemi di
trasporto ntellipente”, 71a conforenza del traffico e detla circolazions, ACI, 13 miugno 2017, Roma,

M. Datoli, “{Rest practice dal territorio: lifficiensa encrpetica neg,li edifici pubblici”, (6
novembte 2016, Conversano (BA), Italia 4.0 tra innovagione ¢ cultura, tavola rotonda organizzata da
Confindustria Bari.

M. Datoli, “Indicatori di smart mobility”, 19 Scilembee 2014, Bari, | Workshop del progetto
LivingLabs Semina per fa gestione e monitoraggio debla mebilitd sostenibile acila citta di Bari.

M. Dotoli, “La progetiazione dell’ Urban Control Center di una Smart City per il monitoraggio e
la pestione energetico-mmbientake della citta”, 27 Marzo 2014, Napoli, Smart City Med Napok 2014,

M. Dotofi, “Gli Indicatori Urbani per la Misurazione delle Performance ¢ if Supporto alle Attivita
Decisionali & di Programmazione della Smart City"™, 2-3- Dicembre 20113, Bari, Green City Energy
Bari 2013, '

M. Dotol, “Teeniche ICT per FOttimizzazione Sostenibile def ‘Trasporlo Merci Intermodale:
Applicazione a un Caso Studio di Terminal Ferro-Gomma della Citta di Bari”, 2-3- Dicembre 2013,
Rari, Green City Encrpy Bart 20173

. Dotoli, “IF Renessere Hquo ¢ Sosicnibile fra Urban Controf Cenler ¢ supporto alle attivitd
decisivnali ¢ di programmazione di una simart ¢ity”, 29 Novembwe 2013, CNEL, Roma, Workshop
Ides e Progetti per il tituro i Urbes e Smart Cily 2013 organizzatn da ISTAT.
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h. Dotoli, “Le nuove wenologic dell’ informazione e comunicazione per la mobilitd intellipente
e sostenilibe”, 13 Mageio 2013, Barl, Giornata di studio AC-Bari-BAT sufl’uso consapevole
defl’astomaohile.

M. 2ctoli, “H Rabot, un atule per 1%, 23 Febbiaio 2013, Bari, I Congresso Regionale sulle
Malattie Rare.

M. Dotoli, “Sistemi KT per I'Ottimizzazione del Trasporto Comodale™, 12 Novembre 2012,
Bari, Green City Energy Med Barl 2012 - Forum per lo Sviluppo della Smart Clity nell’Arca
Muoditerranea,

Responsabitita di progcié di ricerca
Progeiti di ricerca interaazionali

v 2012-2013 svolgimento di un progetio di ricerca in collaborazione tra it Politecnico di
Bari ¢ 'Ecole Centrale di Lille (Francia), dal Gtolo "Management of discrete event
logistics systerms”, finanziato dal Politecaico di Barl 13k€, 12 mesi, Coordinatare
scicntifico.

« 2001-2004 EUNITE, Rete Europea di Cecellenza per le Tecnologie InteHigenti ¢ i
Sistermi Smuart  Adstiativi, fnanziata dalla Commissions  Horopea, Programma
Infermation Saciety Technologics (IST) del Quinto ¢ Sesto Programma Quadro, 1215k€,
48 mesi, Referente Nodo Chiave. Tale progetto & stato tinanziato sulla base di un bando
competitivo defla Commissione Europea che ha previsio la revisione tra pari,

«  2000-2001, ERUDIT I, Rete Fiuopeas di Feeellenza nelle Teeniehe di Incerterza:
Sviluppo per uso nelle Tecaotogie dell'lnformaxione, Rnanziata datla Commissione
Europea, Propramma ESPRIT del Quinta Programma Quadro, 500 k€, 24 mesi, Membro
Sicering Comnmittes & co-chair del "Fraining and Hducation Commitfee. Tate progetin &
stato finanziato sulla base di un bando competitivo della Commissione Evropea che ha
previsto la revisione tra pari,

+ |998-[999, CRUDIT, Rete Huropea di Hocellenza per fa Logica Fuzzy ¢ la Modellazione
deliTncertezza nella Tecnologia dell’informazione, finanzisla dalla Commissione
Europea, Programma ESPRIT del Quinte Programma Quadro, 580 k€, 24 mesi, Membro
Steering Committes ¢ co-chair de! Fraining and Education Commiltee. Tale progefto &
stato NMnanzizlo subla base di un bando competitivo della Commissione Europea che ha
provisto la revisione tra part.

Progetii di ricerca sazionafi

Responsabile scientifico nel periodo Wovembre 2072 - Otobre 2045 dellunitd di ricerca
denominata “Urban Control Center”™ del Poiitecnico di Barl nell’ambito del progetto scentifico
nazionale finanziate dal MIUR nell'ambito del PON Ricerca e Competilivith 20072013 Smarl Cifics
and Communities “RES NOVAL - Reti, Hdifict, Strade: Nuovi Obietlivi Virluosi per I"Ambicnic
I'"Encrgia * {Ricerca: cod. id. locale PON 0422 E CUP DTN 20008400085, Formazione: cod. K.
locale PON_04a2_ E/F8, CUP D98FE2000150007) - PON R&C 2007-2013 - Regioni Obictlivo
Convergonza Campania, Puglia, Calabela, Sicilia — Asse 11 “Sostegno afl’ Innovazione™ —~ Obiettivo
Opcerativo  “Azioni integrate per lo sviluppo sostentbile e la diffusione delfa  socictd
dellinlirmazione™ — Avviso n.84/Ric del 02/03/2(112 , composta dal personale del Politecnico di
Bari: prof. MUMMOLO Glovanni, prof. MOSSA Giorgio, prof. DIGIES] Salvatore,  profl
COSTANTINO Nicola, prot. ALBINO Vito, prof. PONTRANBDOLFQ Pierpacko, prot. SCOZZI
RBarbara, nonche n, 1 collabarator esternt {Assegnisti, Co.co.co, Dottorandi).

In qualitd di coordinatore di tale unitd, fa sottoscritta ha gestito un finenzipmento di € 620.000,00,
coordinandn {e seguenti attivita svolte in coflaborazione tra ['unitd di ricerea e lo aziende Tera SRE,
g-distribuzione (ex Enel Distribuzione) e IBM, ronché il Comune di Bari:
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« Definizione KPT (Key Performance Indicator), mudello ¢ protocolli di raceelia dati energia ed

ambicnte

* Strategic modeling per ia governance engrgetica delle citta

» Modcl management operativer 1 pannclli di controdlo settoriali

» Studio ¢ realizzazione Urban Control Center

L'unila di riecrea guidata dalla sotiosceitia ha contribuito atlo sviluppo di ana nuova pisttalorma
hasata sulPuso ¢ Pintcerazione di tecnologic all'avanpguardia in campo energelico ¢ informatico, con
I'obiettivo di razionaliczare 1 consumi & potenziare Mulilizzo defle fonti rinnovabili, contenendo
Iimpatta ambientake ¢ accrescendo la consapevolesza sullo sviluppo sostenibile,

Tale progelle & stato finanziato sulla base di un bando competitivo del MIUR (Minister
dell'lstruzione, Universith ¢ Ricerca) itatiana che ha previsto la revisione Lra pari.

Propefif df vicerca resionali

2016-201 8, progetto UCCSM-Un Urban Contrel Center per il maniiorapgeio det fluss
energetici dei cormuni pugliesi, finanziato dal bando Regione Puglia “Cluster tecnologici
regionali per I’innovazione™, circa 2200k€ {circa 490k€ Politecnico di Bati), 24 mesi, in
gualitd di responsabile scicatitico def partner Politlcenico di Bari, nel quale ha direfto una
collaborazione del gruppo di ricerca del Decision and Control Laboratory con [e acicade
SIM-NT ¢ TERA SRI. e e-Distribuzione;

2013-2014, Progetto “SEMINA-Sistemi Evoluti per [a Mobilitd Intelligente in Network
Urbani Agili”, finanziato dala Rogione Puglia bando Apulian Living l.abs, 130 k€, 12
mesi, Coerdinatore scientifico, nel quake ha diretto una collaborazione del gruppo di
ricercit del Decision and Control Laborslory con le aziende PLANETEK & M&UNIE. e
con il Comunc di Bari:

2012-2014, Progetio "MIND-MINe Detection”, {inanziato daila Regione Puglia bando
partenariati regionali 145k€, 8 mesi, Coordinatore seientifico, nel quale ha diretto una
collaborazione del gruppe di ricerca del Decision and Control Laboralory con le aziende
Lc Gemme 8pA, NEP Sri, Cavalera Sisterni Srl.

2011, Progetto di ricerca ¢ trasferimento tecnologico con 'azienda OM Carrelli Elevatord
SpA di Modugne {BA), "SMMARTT-Sviluppo di un Modelle di Magazzino Avanzato
per fa Riduzione del Tempa di Throughput", finanziato dalla Regione Puglia nell'ambito
del programma Ritorno al Fuluro- POR Puglia 2007 — 2013 Asse 1V - Capilale Umano
19 k€, 12 mesi, Coordinalore scientifico.

2016, Progetto di vicerca finanziato dal fondo di ricerca di Ateneo {cx 60%) del
Politecnico di Bari " Tecniche di monitoraggio, controllo ¢ pestione dei ussi enorpotic
nella st ity metropolitana ©, 1 k€, 12 mesi, Coordinatore scientifico.

2012, Progetto di ricerca finanziato dab fondo di ricerea di Ateneo {ex 60%;} dol
Politecrtico di Bari " Sistema di Supporto able Decision] por la Gestione Sostenibile dei
Sistemi Logistici e di Trasporto mono-, multi-, inter- ¢ co- Modale", 3,6 k€, 12 mesi,
Coordinatore scientifico.

2011, Progetio di ricerea finanziato dal fondo di ricerca di Ateneo (ex GH4) del
Politecnico di Bari "Propeftazione dei Sistemi di Distribuzione in Presenza di
Tncerterza”, 1 k€, 12 mesi, Coordinatore scientifico.

2008, Progetto di ricerca "Voucher della ricerca per la realizzacione di azionl gratuite
diconsulenza a vantaggio delle PMI nelf'ambito del Made in [aly" dal lilolo "5PAL
{Supply and Purchasing via Artilteial Intellipence): supporto atle decisioni per la pestione
degli acquisti” fMinanziato dal Politecnico di Bart nefl'ambita del PON "Progeite NILO -
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Puglia Network degli FLO delle TIniversitd stalaki della Puglia” finanziato dall'industrial
Lizson Office del Politecnico di Bari, 3 k€, 1 mese, Coordinatore scicntifico.

2004, Propetto di ricerca finanziato dal fondo di ricerca di Adenco (cx 60%) del
Polilcenico di Bari "Metodologie per it Controlto Dinamicao del Tralfico Urbano”, 5 KE,
12 mesi, Cootdinators scientifico.

1999, Progetio di ricerea tinanziato dal fondo giovani ricercatori del Politecnico di Bari,
"Tecniche di Controflo Inicligenic per Dispositivi non Lineari”, 2.5 K€, 12 maesi,
Coordinakore scienlifico,

Partecipazione 4 progetti di ricerca
Partecipaziaoni a Progefti &f Ricerca Intevnazionalf

(dtre ai su richizmati progetti di ricerca infernazionali, ha partecipato al seguente progetto di

FICErca:
[

nel 19992002 & referente delPazione “C4 - formazione™ di CO., i Cluster di Reti
l'uropee di Hecellenza per fe Teenodopic Ttelligenti ¢ I'apprendimento, patrocinato daila
Commissione {turapea.

Partecipazion o Progetti f Ricerca Nazionali

Oltre ai su richiamati progetti di ricerca nazionali, ha partecipalo ai seguenti progetti di ricerca:

progetlo COFIN-PRIN ox MURST 40% fmanziato dal Ministero della Riccrea
Scientifica ¢ Tecnologica “Mode!li decisionall per la progettazione ¢ a gestione di refi
logistiche caratterizzate da elevata interoperabilita € da integrazione informativa” (2607-
2009, comvdinators localc Prof, MUP. Fanti, coordinatore nazionale Prof. R, Minciardi),
progetto COFIN-PRIN ex MURST 40% linanziato dal Ministere dela Ricerca
Scientifica ¢ Teenologica “Analisi, otihnizzazione & coordinamento nei sistemi Ingistici
e produttivi® {2005-2007, coordinatore Jocale Proll ML, Fanti, coordinatore nazionale
Prof. B Minciardi};

progetto COFEN-PRIN ex MURST 40% fnanzialo dal Ministero della Ricerca
Scientifica e Tecnolagica “Modellt per l'ottimizzazione, il controllo ¢ il coordinamento
di sistemi di produziens distribuiti™ (2003-2005, coordinalore locale Prof. F. Wicoid,
coordinatore nazionate Prof. 1. Minciardi);

progetto COFIN-PRIN ex MURST 40% finanzialo dal Minislero della Ricerca
Scientifica e Tecnologica “Controllo di sistami con agenti awtonomi®™ (1999, coordinatore
locale Prof, B, Maione, coordinatore naxionale Proll ¥, Nicold);

progetto COFIN-PRIN ex MURST 40% finanziste dal Ministero della Riccrca
Scientifica ¢ Tecnolngica “Auntocoordinamento di agenli awtonomi™ {(1997-1998,
coordingtore locale Prof, 3. Maione, coordinatore nazionale Profl F. Wicold);

progetioc  COFIN-PRIN ex MURST 40% finanziato dal Ministero della Ricerca
Scientifica e 'Vecnnlogica “(iestione integrala d&f agenti prodidtivi adonomi™ {E994,
coprdingtors Incale Prof, B, Maione, coordinalore nazionale Proll F. Nicold);
programma di ricerca “SHDAR'Y - Sistema integrato per la diagnostica dei beni artistici’
finanziato nefl’ambito del programma PON {Programma Operativo  Nazionale)
2002/2003, Responsabile il Prof. Giuseppe Acciani del Politecnico di Bari (dal 2002),
programma di ricerca *lleavy Mty - Progetto di Sistema novativo di Infezione per
motari Heavy-Duty™ finanziato nefl’ ambite del programma PON (Programma Operativo
Mazionale) 2000/2006 “Ricerca Scientifica, Sviluppo Teenologico, Alta Formazione”,
Responsabile it Prof. Bernardo Fortunato del Politcenico di Bard {dal 20007;

k]

Curriculum M, Dotoli 2




progranima di ticerca “LISAR - Laboratorio Intersettoriale Scientifico di Automazicne e
Robotica” finanziaie oell’ambito del programma PON  (Programma  Operative
Navionale) 2000/2006 “Ricerca Scientifica, Svifuppo Tecnologico, Alta Formazione”,
Responsabife it Prol. Bruno Matone del Politecnico di Bart (dal 2004),

programma di ricerca “ERMES- Enhance Risk Management through Uxtended Sensor”™
finanziato nedl’ambito det programma PON (Programma Operative Naziongle) ricerca e
competitivitd 2007/2013, Responsabile il Prof, (Hanfranco Avitabile del Politecnico di
Bari, bando Deereto Direttoriale prot. 81/Ric. det 18/41/2010 “Invito alla presentazinne
di progetti di ricerca industriale nell’ambito del PON ricerca ¢ competitivita 2007 —
2013

progtamma df ricerca “LAMBECOR - Logistica Avanyata per la Mobilitd di persone e
merci: modelli matemaiicl © sperimentazioni per nuovi protocolll di REeapito
CORrispondenza™ finanziato aefl’ambito del programma PON (Programma Operativo
Nazionalc) ricerca e competitivita 2007/2013, Responsabile il Proll Mario Armenise del
Folitecnico di Bari, bando Decreto Direttoriale prot, 07/Ric. del 18/01/2018 *nvito alla
presetagione di propetti di ricerca industriale nelPambite del PON ricorca o
campelitivitd 2007 - 20137,

Partecipaziont a Progetfi 8 Ricerca Regfonall
Oltre ab su richiamati progetti di ricerca regionali, ha partecipato al seguenti progeiti di riccrea:

progetto  “Modellistica e controllo di sistemi fogistict caratterteeati da clevata
inteprazione informativa”, finanziate dalla Fondazione Caripughia, anni 20G08-2(0009,
coordinatore Prof. Maria Pia Fanti, Politecnteo di Bari;

progetto esplorative 2006 in materis di ricerce scicalifica “Realizzazione di un Banco
Prova Auntomatizzato in Linea per le 1Xagnosi di Mallunzionamento Helative alla
Pioduzione di Cilindri Oleodinamici di Diversa Taglia®-C.LLP. PE_010, responsabile
seientifco Prof, Amdrea Dadone, Politechico di Rari;

progette PRAI-Puglia (Bioparco), nell’ambito del Programma di Azioni lnnovative
regiong Puglia — Programma per 'innovazione e i} miglioramento del rapporto industria-
ricerca mediante le biotecnologic nella regione Puglia P.LR.P. — Azioni innovative FESR
2000-2006 {anno Z004).

Partecinaziond a Progefti df Ricevea i Aieneo

Oltre ai su richiamall progeti di ricerca di Ateren, ha partecipato ai seguenl peogetti di ricerea:

rrogramma di vicorca [Tranziato dal tondo di ricerca di Atenen {(ex 60%) del Politecnico
di Barl “Controllo muttiagente™ (2001, coardinatore Prof. B. Matoenc);

programma di ricerca [nsneziato dal londo di ricerca di Atengo (ex 60%) del Polileenico
i Bati "“Modellizzazione ¢ controlle dei sistemi ihridic leoria ed applicazioni™ (1999,
cocrdinatore Profll B, Maione);

programmma di ricerea Minanziato dal fondo di ricerca di Ateneo (ex 6%} del Politecnico
di Bari “Modellizzazione ¢ controlle di sistemi ibeidi™ (1997 coordinatore Proll B.
Maione),

Responsabifita di studi e ricerche scientifiche affidati da gualificate istitozioni pubbliche o

privale

Coflaborazion con Enil Stranieri

Responsabile della riverca scientifica dal titolo "Research om Suppliers Selection in Tenders tor
Public Procurement” affidata datla Bangue Centrale du Luxembourg {BCL), la banca centrale delio
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Stato del Lusscmburge, 2i gruppa di ricerca ded Decision and Controd Laboratovy del Politecnico di
Bari, dircito dalt soltoscritta,

La riccrea ha riguardato o studio e applicazione di (ecriche di decision making afta selezione
oflivna dei fornitost in gare pubbliche di approvvigionamenio.

La ricerca si & svolta in & fasi: . ricerca hibliografica; 2, analisi dei metodi Analytic Hicrarchy
Process (AHP), Preference Ranking Organization MEitlod for Enrichment of Evaluations
(PROMETHLE), Multi-Atteibuic Utlity Theory (MAUTY; 3. analisi dei metodi utiizzati da BCL e
denominati BCLI ¢ BCL2 techniques; 4, analisi delfe differenze tra | suddeiti melodi; 5. applicazione
a casl In studio forniti da BCL; 6. conclusiont: vantagpi ¢ limiti dei diversi melodi.

La sezione Procurcmenl della RCL, dopo un periodo ¢i test, ha cominctato ad applicare a
metodologia AHP suggerita dagli studi effettuati in quel periodo con # grappo di ricerca & al momento
non provede cambiament.

Coltaborazioni con Enfi e Imprese defl Tervitorio

Besponsabile nel 2006-2(07 della convenzione di ricerea con Dresmpriject SpA di Barletta
{BAT), una impresa di produzione e distribuzione di maglictia leader in llabia, per supporto
all"innovazione dei processi e della reingegnerizzazione dei processi esislenti, 12 mesi, 40k€,

Le sdbivitil di consulenza hanno gvuto Pobictlivo di:

= analizzare i processi aziendali e le modalita di gestione degli stessi adottate;

» definire adegueati modelli dinamici per simulare ¢ valutare le prestazioni dei processi aziendali;

» analizzare ¢ confrontare 1 modelli di simubasione del sistema aziendale con la situazions
correde del"azienda;

» uliliezare | modelhi di simulazione svituppati come tool di supporto atle tsi decisionali.

La consulenza ¢ stata organizzata sceondo e seguenti attivita:

OR1, Auditing aziendale, analist e codifica dei processt aziendali

OR2, Individuazione dello stato dell’ane della tecnningia

OR3. Analisi dei pap aziendali

OR4. Supporto atla definizione dei requisiti aziendali (to-be)

I risultati finali detla consulenza sone stati svaristi modelli dell'azicnda rappresentati con
diagrammi delfe awivid wilizzando bo Unified Modelling Language (UML) o con reti di Petri
utilizzando sia modalii classici che reti di Petri colorate, nonche una analisi delle criticitd realizzata
attraverso la feenica decisionale Genba Shikumi, un classico metodo di Iean imanulacluring.

Responsabile nel 201220013 della convenzione di ricerca con la GTS {General Transport
Service) S.p.A. di Dari, una impresa di logistica leader nel mondo, per 1o sviluppo di teeniche di
gestione e antomazione di terminal di logistica intermodale, finanziata dall'azienda nell’ambiw det
progetia “Sistema integrato e digitale filicra logistica™, Bandn Regione Puglia per I'eropazione di
“Aduti alla diffusione detle tecnologie dell informazione € comunicazione nelle reti di PMI”, 24 mesi,
24KE.

La consulenza ha avutn come oggetto 'implementarione e lo sviluppo di soluzioni informaliche
innovative e personalizzate per il supporto al moniloraggio od alla gestione deile principali variabili
operative aziendalt. In particofare, Pintervento si ¢ prefisso di consentire una gestione integrata delle
informazioni, fale da ottinizzare risorse ¢ attivith di programmazione ed esecuzione el trasporin
intermodale delle unitd di carico (UTL o Unitd di Trasporio Intermodale), [ornendo strument
informatici di supporte alle attivitd logistiche al fine di conseguire un’ottimale economicita
argantzzalivo-gestionale.

La consuletza & stada arganizzata secondo 1o scguentl attivita;

- Attivitd 0: Auditing ditta “(UF.8, — General Transport Service S.p.A4." di Bari;

- Attivitd L: Analisi e codifica dei processt seiendalt {as-is);

- Altivitd 2: Individuarione dello stato dellaric deila teennlogia;
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- Attivitd 3: Analisi dei gap presenti;

- Attivitd 4 Supporto alla definiztone dei requisits aziendali (to-be);

- Attivita 5 Tmplementazione dei nuovi processi aziendali (to-be).

I risultati finali della consulenza sowmo stati diversi modelli dell'azicnda rappresentati com
diagrammi delle attivitd utilizzande fo Unified Modelling Lanpuage (UML) o con reti di Petr
ulilizzande sia modelli classicl che reti di Petri ibride, nonché una analisi delle criticitd realizzata
aliraverso la leenica decislonale Genba Shikumi, un classico metodo di tean manulacturing.

IHa collaborato inoltre a vario titolo con | seguenti enti ed imprese del territorio:

Fera srl, PMT che sviluppa soluzioni custom che spaziano dalla progettazione elettronica
fino alle soluzioni JCT pitt cvolute (hardware, firmware e software), per i progetti di
ricerca UCC SM sula realizzazione di un urban conirol center metropolitano per la
pestione energetica delle smart city metropolitiane ¢ RES NOVAE sulla realizzazione di
un urban controf center per fa gestione energetica delle smart city,

Siv NT stl, PMI che societd che opera nel mercato dell'Information Technology
sviluppando prodotti & servizi informatict, per il progetto di ricerea UCC SM sutla
realizzazione di un urban control center metropolitane per la gestione energetica delle
smart ity metropolitane;

IBM, azicnda leader nel mondo nel settore deliinformatica, per il progetto di ricerca RIS
NOVAE sulla realizzazione di un urban control center per la gestione chergetica delle
sitvart cily,

e-distribuzione {ex Encl distribuzione), il pio grande operatore clettrico d'{talia ¢ la
seconda uiility quotata d'Europa per capacitd installata, per il progello di ricerea RES
NOVYAE suila definizione di [eeniche di enerpy scheduling nelle smart howme,

Planetek di Bari, una aziends leader in liatia nelle soluzioni ICT per l'uso dei dali geo-
localizzati, per un progetio di ricerca sulla gestione & la automaziene della mobilith
urbana dei passeggeri;

ia Tangari $.r.]. di Corato (3AY, una impresa di produzione di opgettistica e arredi sacri
icader in Italia, per un progetto di ricerca sulla gestione ¢ automazione della logistica
intorna aziendale,

le Ferrovie det Sud Est ¢ Servizi Automebilistict Sl la maggiore rele ferroviaria
ilthiana pubblica regionale, per un progetto di ricerca sulia oftimizzazione della
scheditbarione del frend Tuord linca ¢ in tompo reale;

fa Divella S.p.A. di Rotighiano (BA), una impresa di produziope alimentare leader nel
mondo nel setiore della produzione della pasta, per un progetto di ricerca subla gostione
e sutomasione dolla logistica di magazzing

la Cannillo Swl di Corato (BA), usa impresa attiva nel scitore delia
commeecializzazione di prodotti atimentari, per un progetlo di ricerea sufla logistica
integrata 3 suppoito  delle  attivita  di  approvvigionamcnto, distribuzione e
rigpproviggionamento defle merci, nefl’ambito della catona del [reddo;

la Primadonna S.p.A. di Bitonto {BA), una azienda produitrice di calzature leader nel
maondo nel settore della produzione calzaturiera fsfiion a busso costo, per un progetio di
ricerea suila implementazione di un magazzino sutomatizzato;

la OM Carrelli Clevatori S.p.A. df Modugno (BA), una azienda metalmeccanica leader
nel monde nel settore detla produzione di carrelli elevatori, per un progetto di ricerca
sulla analisi ¢ ottimizzazione detla logistica aziendale;

il Policlinico di Bari per uno studio sulle tecniche di modellazione, gestione e
ottimizzazione dei flussi dei pazienti, dei farmaci e del personale medico-ospedaliern,
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che ha partato tea {"altro al ttoragpio conglunto in qualiti di correlatore di diversi tosisti
del Politecnico di Bari;

« |’Assessorato all’ Ambiente e alla Mohilitd Urbana def Comune di Bari per uno studio
sulle tecniche di repolazions ded iralfico in aree urhane congestionale semalorizastle, che
ha portato tra Palivo 4 tuloraggio congiunke in gualiid di corelatore di diversi lesist del
Palitecnico di Hari;

s e Ferrovie dello Stato (sede di Bari) ad uno stadio preliminare por la modellizzazione ¢
gestione del traffico terroviario, che ha portato tra Palro al futoraggio congiinto in
quatity di corrclatore di un tesista del Politeenico di Barl;

+ la Bosch-Elasis di Bari ad wuno studio sulla modeliscione ¢ il controdbo di un molore Diesel
sovralimentato, che ha portato tra aliro @f laloreggio congiunto in qualild di corcetatore
di un tesista del Politecnico di Bari;

= il Centro Ricerche Fiat di Barl ad uno stadio sulla modellazione e il contrallo
deHiticzione di un matore Diesel, che ha portato fra Faliro ab tutoraggio congiunto di
diversi tesisti del Politecaice di Bart e alla partecipazione ad un progetto di ricerca POR
della Regione Puglia;

e latirelli Cavi $pA di Giovinazzo (Rari) ad uno studio sall’ automazions di fabbrica, che
ha portato tra Ialiro afla produzione di una pubblicazione scientifica ¢ al tutoraggio
congiunto in qualita di correlatore di un tesista det Polifeenico di Bari;

¢ ¢ aziende Edilportale (Barl) © Rotice (Manfredonia, Fopgia) ad wno studio sella
previsione e pestionie ded costl delle tansaziond, clwe ha portato tra alto alla
praseidazione di un progetlo di ricerea della Regione TPughiag

o |'azicnda Elsag (Barl) ad wno studio sull’applicazione delfe teenolopic RFID per il
aodlrollo ¢ ka gestione & lotte di veicoli, che ba portalo wa Pallro afla presentazions ad
it progetlo di ricerca POR della Begione Pugliag

o I'ITTA (Istiteto di Teenclogie Industriall e Autemazione)-CNR di Milano ad uno studio
sufl’automaziane det sistemi manifattarieri flessibili.

{rganizzazionc di Eventi Scientifici in sede Nazionale ¢ Internazionale
{Eﬂ.monmf}fﬁm G EO Ve
1T puddicity chair delle conferenze infernazionali:

«  SMC2020, 2020 annual IEEE Confurcnee on Systoms, Man, and Cybernctics, Toronto,
Cangda, Ottobre 2020;

« CASC2019, 2019 annual IEEE Contercnes on Automation Science and Enpincering,

. Vancouver, Canada, Agosto 2019;
i pulfication chair delle conferenze internazionali:

o CODF9, 6" IRPE International Conterence on Control, Decision and Information
Technolngies, Paris, rance, Aprile 23-26, 2019,

+  COREME, 5™ IERE International Conference on Control, Decision and Intormation

. Technologies, Thessaloniki, Greece, Aprile H0-13, 2018,
E membra del Conference Editoriad Roard delle conterenze internazionali:

« {ASE2HS, 2009 annual IEEE Conforence on Aulomation Scicnce and Enginccring,
Vancouver, Canada, Agosto 2019 (Cditor In charge per i frack Manufaciuring
Automation and Automation for Energy Efficiency ¢ Edior in charge per il track
Futorials & Workshops);

= ETHAZE, 23nd anngat IEEL Conference on Emerping Technolopy and Factory
Automation, Toring, Italia, Settembre 2008 (chair dal track 4 Automaled Manulacluring
Systems);
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o WODES2HS, 14h Tndernational Workshop on Discrele Event Systems { WODES 2018),
Sorrento, {talia, Maggio-Ciugno 2018 {chair del track Demonstrator Papetrs).
I miembro dell dwards Committee della conferenza internazionale:
o CASE20I8, 2008 annual ICEE Conference on Amtomation Science and Engincering,
Monaco, Germania, Apgosto 2018,
L stata progrom co-chair della conferenza internazionale:
« CASE2017, 2087 annval IEEE Conference on Automation Science and Engineering,
Xi'an, Cina, Agoslo 2017,
E slala workshop e tutorial choir del sceuenie Convepno internazionale:
e 2015 annoal BEEE Conference on Aatomalion Science and Engincering (CASE 2iH 53,
Ciothenburg, Svezia, Agosto 2015,
I stata special session cochair del seguente Convegno intemazionale:
« 2013 18th annwal IEEC Conterence on Lmerging Technology and Factory Aulomalion
(ETFA 2813, Cagliari, Italia, Sctiembre 204 3.
E stata Speeial Session Chair ¢ membro del Comitato Nazionale Organizzatore del seguenie
Convegno inlermasionale:
= WHCM 2010, the IEEE Workshop on Health Care Management, Veneria, lalia,
Febbraio 2010,
E siata chair det Comitalo Nazionale Orpanizzatore del scpuente Caonvegno internazionale:
s 2000 2" IFAC Workshop un Dependable Control of Discrete Systems, Bari, Italia,
Giiugmo 2009
E stata membro del Comitalo scientifico 2018 del premio "Fabrizio Flacco Young Author Best
Paper Award" del chapter italiano della TEEE Roboties and Automation Socicty, che premia giovani
ricercatori che hanna pubbiicato un articolo su una deke riviste della sociera.
F stata membro del Comitate Riconoscimenti e Premi del seguente Convepna nazionale:
o Agtomatica.it 2016, Convegno Nazionale dei Ricercalori di Autormnatica, Rema, Italia,
sertembre 2016,
I: stata membro del Comitato Nazionale Organizzatore def seguente Convegno nazionale:
»  Automalica.it 2013, Convepno Nazionale dei Ricercatort di Automatica, Bari, Talia,
Scitembre 2015,
E stala coondinatore della Scprcteria Tecnica ed Organizzativa del Convegno Nazionale
“Blolcenologic, Ricerca ¢ Sviluppo: istituzioni ¢ imprese progettano il futere” organivzato nel 2004
dal Pokitecnico di Bari.

Appartenenza g comitalf of progeamma e aliivitg editoriale
E o & stata Associate Editor per lo sepuent] Contferenze a caraftere internazionale:
» CASE2019, 201% annual IEEE Conference on Automation Science and Engineering,
Vancouver, USA, Aposto 2019,
« ECC 2009, 17th Buropean Controlb Conference, Jung 25-28, 2019, Napoli, Nalix
v«  SMC2018, 2020 annual IEEE Conterence on Systems, Man, and Cybernetics, Miyazaki,
Gilappone, Ottobre 2020,
v CASE2018, 2018 annval IEEE Conference on Automation Science and Engineering,
bunich, Germany, Aposto 2018;
o  LCC 2078, 16th Curopean Controf Conference, June 12-15, 2018, Limassol, Cyprus;
« TS 2018, 15th IFAC Symposium an Control in Transportation Systems, June 6-8,
2018, Savona, Haty;
« CASE2017, 2017 annual IEEE Conterence on Automation Science and Engimegring,
Xitan, Cina, Aposto 2017,
» JFAC 2017 Workd Congress, Juby 9-14, 2017, Toulouse, France;

Currfculum M Dofolf 26




CTS 2016, 14th IFAC Sympaosium on Control in Transportation Systems, May 18-20),
2016, Istanbul, Tuekey,

CASE20106, 2016 annual IEEE Conference on Auwloemation Science and Engineering,
Forth Worlh, FI5A, Agosto 20146,

ECC 20146, 15th European Control Conference, June 29-fuly |, 2016, Aathorg, Denmark;
CASE2015, 2015 annual 1ELE Conference on Automation Science and Enpincoring,
Gothenburg, Svezia, Agosto 2015,

FCRAZ015, 2005 IEEE International conforence ott Robatics and Auwtomation (JCRA
20105, May 26-30, 2015, Seatle, 1JSA.

BCC 2015, 14th European Controd Conference, July 153-17, 2015, Ling, Austria.
FCRAZO14, 2004 IEEE limternational conference on Robotics and Awtomation (ICRA
2014), May 31 - lune 7, 2014 Hong Kong, China.

HOC 2014, 13th Boropean Control Conference, June 24-27, 2014, Sirasbourg, France.

F o & stata membro dei Comitato Interrazionale di Peogramima doi scpuenti Convegai ¢ Simposi
8 caratters internazionale:

COM 202E, the 17th IFAC Symposium on Information Control Problems in
Manufacturing {INCOM 20210, Budapest, Hungary, June 7-9, 2021;

I5th Inlernational Workshop on Discrete Event Systems {WOIXES 2020), Rio de Jansiro,
Brasike, 1315 Maggio 20024,

First IEEE internalional conference om Measurement, Instrumentation, Control and
Auntomation (ICMICA 2020}, Kurukshetra, India, 2-4 April 2020,

2019y, Sinaia, Romania, October 9-15, 2019,

209 24tha annuat H:EL Conference on Cmerging Technology and Factory Automation
{ETIA 2019, Saragozza, Spagna, [0-13 Sctfoembre 2019,

5th International Conterence on Vehicks Tochnology and TnicHigent Transporl Sysicims
{YLHITS 2019}, Horakhion, Groece, 3-5 May 2019,

[2th International Conlorence Modeling & Simubalion (MOSIM 2018, Toulouse,
France, Ghugno 201[8;

22nd International Conference on System Theory, Control and Computing (KCS1TCC
20E8), Sinala, Romania, Celober 10-12, 2014,

l4th Inlernational Workshop on Discrete Hyvent Systems (WODLS 2018), Sorrento,
ltakia, Maggio-Giugno 2018;

fth International Conference on Smart Cities, Systems, Dovices and Technologics
{(SMAR'I 201 8), Barcellona, Spagna, 22-26 Giugno 2018;

INCOM 2018, The 2018 IFAC Symposium on Information Conlrel In Manulacturing
(INCOM 2018), Bergamo, Haly, June [1-13 2018;

4th Internatiomal Conference on Vehicle Technolopy and Intellipent Transport Systoms
(VEHFIT'S 2018), Funchal, Portogal, 16-18 March 2018;

2017 TEEE International Conference on Systems Man and Cybernetics, Banft, Canada,
Ohtobre 2011 '

2017 [FAC World Congress, Tolosa, Francia, Y-14 Luglio 2017,

2007 2817 TEEE International Corference on Service Operations and Logistics and
Inlormalics (SOLI 200 7), Bari, alia, 18-20 Seftembre 2016;

2087 22nd annual TERE Conference on Emerging Technolopy and Factory Automation
(ETFA 2017, Lymassol, Cipra, 12-15 Scttembre 2017,

2017 1IEEE Imemational Conference on Networking, Scnsing and Control (EONSC),
Calabita, [lalia, Maggio 16-18, 2817
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= 6lh Infcrnational Conlorence on Sman Ciics, Sysiems, Dovices and Technologies
FSMART 2017, Venesa, Halia, 25-29 ugnoe 2017,

s 2007 4™ Tternational Conference vn Conlrol, Decision and Information Technologies
{Col3YE'TY), Barcellona, Spagna, Aprile 5-7, 2017,

o Jrd imemationat Conference on Vehicle Technology and Inteliigent Transport Systems
(VLTS 20173, Porto, Portugal, 23-24 April 2017,

o JCCAN2007, 2017 International Conference on Computer Applications & Technology,
Caira, Cgitto, Gennaio 2017,

s 11th International Conference Modoling & Simulation (MOSIM 2¢168), Montreal,
Canada, Agosto 20H6;

o 2016 21th ammual 1EEL Conference on Emerging Technology and Faclory Automalion
(I7TEA 2014), Derling, Germania, 6-9 Settembre 20146;

¢ 2nd International Conference on Vehicie Technology and Intelligent "I'ransport Systems
{VEHITS 2046), Roma, Italia, 23-24 Aprile 2016,

« 5th International Condercnee on Smart Citics, Systems, Devices and Technologies
{SMART 2016}, Valcneia, Spagna, 12-20 Mageio 2016;

« tdh IFAC Symposium on Contral in Transportation Systems (CTS 2016), Istanbul,
Turkey, 18-20 May 2014;

s tith Internationa] Workshop on {¥screte Event Systems {WODES 2006), Xi'an, Cina,
Maggio-{ingno 2010, _

» 2016 8% IFAC Conference on Manufacturing Modelling, Managemend and Control,
Troyes, Francia, Giugno 201,

« ICCAT 2015, 2015 Internationat Conference on Computer Applications & Technology,
Rome, Italy, Novembre 2015,

« 2013 International Conference on Knowledge Management and information Sharing
{KMIS 2015), Lishona, Portogatlo, Ottobre 2015,

« 2045 20ih annual IEEE Conference on Emerging Technology and Factory Automatiom
{ETFA 2015, Lusscmburgo, Sclicmbre 201 5;

+  SMIFAC Conlerence on Analysis and Desipn of Hybrid Systems (ADHS 2013), Atlanta,
LiSA, Ottobre 201 5;

+ 2015 5™ IFAC Workshop on Dependable Conirol of Discrete Systems, Guadalajara,
Messtco, Maggio 2015;

s INCOM 20135, 'Fhe 2015 IFAC Sympasium on Information Control in Manubacturing
{(INCOM 2015), Ottawa, (Canada, May 11-13 2015,

¢ INISTA 205, 2015 Infernational Symposium on iNnavations in Inteligent SysTems and
Applications, September 2-4, 2015, Madrid, Spain;

¢« CAAM 2015, 2013 International Conference on Coentrol Automation&Applied
Mechanics, Juby 26-28, 2015, Istanhul, Turkey;

o CIE45, 20015 International Conference on Computersé&industrial Eoginesring, October
28-30, 2015, Metz, France;

o 10th lternational Coaference Modeling & Simulation (MOSIM 2014), Nancy, Francia,
Mavemhre 2014;

o 12th International Workshop on Piscrete Fvent Systems { WODES 2014), Paris-Cachan,
France, Mageio 2014;

o 2014 Imernational Conlerence on Knowledge Manugement and nformation Sharing
{KMIS 2014), Romec Italy, Olobre 2014,

» 2004 b annual IEEE Conference on Emerging Technology and Factory Automation
{ETFA 2014}, Barcellona, Spagna, Settembre 2014,
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s 2013 3rd IFAL International Conference on Intetligent Control and Automation Scicnce
(JCONS 2013), Chengdu, Cina, Scitcmbre 201 3;

» 2013 18th annuval IEEE Conference on Emerging Technology and Factory Automation
(ETFA 2013}, Cagliari, talia, Settembre 2013,

o 2013 International Conference on Knowledge Management and Information Sharing
(KIS 2013), Vilamoura, Portogatlo, Setlembre 201 3:

« 2013 4" TFAC Workshop on Pependable Conirol of Discrete Systems, York, Regno
Uniic, Seilembre 2013;

+ 2013 [EEE Symposium on Computational Tntelligence in Control and Automation
{CICAZ013), Singapore, Aptile 2013,

» 2012 Interational Conference on Fuzzy Theory and fts Applications (il'U/2Y 2012},
Tatchung, Taiwan, Nov, 16-18, 2012,

e 2012 I[EEE Conterence on Comtrod, Systems and Industrial Informaties (KOCSH2012),
Randung, Indunesia, Scttembre 2012;

¢ 2012 International Confercnee on Knowledge Management and Informalion Sharing
(KMIS 2012), Barcellona, Spagna, Ottobee 2072;

« 2012 17th anmual IEEE Conlerenee on Cmerging Fechnology and Factory Awtomalion
{ETTFA 2012), Cracovia, Polonia, Scitembre 2012,

« 2012 8" International Conlerence on Intelligent Computing (IC1C2032), tluangshan,
Cilna, Agosto 2012,

s 2012 2™ International Conference on Electric Informatior and Centrol Engineering
(K:EICE2012), Lushan, Cina, Aprile 2012,

e 2012 IFFE International Conference on Nelworking, Sensing and Coatrol (BUNSC),
Beijing, China, April §1-14, 2012;

o 11th memativnal Workshop on 1screte Event Systems (WOIES 2012), Guadalajara,
Mexico, Olobre 3-5, 2012,

¢ 9h Itermationat Conforence Modeling & Simulation (MOSIM 2042}, Bordeausx,
Francia, Giweno 2012;

« 20011 HEE Intemaiional Conference on Systems Man and Cybernelics, Anchorage,
LiSA, Ottobre 201 1;

s 201! International Conlerence on Knowledge Management and Informalion Sharing
{KMIS 201 1Y, Parigi, Francia, Oitobre 2011,

e 2011 [6th annual IEEE Conference on Emerping Technology and Factory Automation
(ETFA 201 1), Tolosa, Francia, Settembre 2011,

e 20011 7 International Conference on Intelligent Computing (KCIC2011}, Zhengzhow,
Criva, Agosto 201

o 2011 3% [FAC Workshop on Dependable Control of Discrete Systems, Saarbruccken,
Germania, Glugno 20101,

« 20it IEEE Symposium on Computational Intclligence in Controf and Automation
{CHCA2011), Parigi, Franciz, Aprile 201 1;

s 2010 International Conference on Knowledge Management and infonnation Sharing
{EMIS 2010, Valencia, Spapns, Gtlobre 2010;

¢ 2010 IEEE International Conference on Systems Man and Cybemetics, Istanbul, Turchia,
Ottobre 20H

« oth annual IEEE Conlcrence 0t Automation Scicnee and
Ingineering (CASE 2010%, Toronto, Canada, Agosto 20H);

e 2010 IKEE International Conlerence on Mechatronics and Automaslion (ICMA 2810),
Nitan, Cina, Agnsio 2010;
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2009 Tnternational Conference on Knowledge Management and Infurmation Sharing
(KMES 2009), Madcira, Portogallo, Otinbre 2009,

2009 Inlernational Conterence on Intelligent Computing (ICIC2009), Udsan, Korea,
Settembre 2000,

2009 IHEE Symposium on Computational Intelligence in Control and Awomalion
{CICAZO009), Nashville, USA, Marzo-Aprite 2009;

L1709, the Internalional Workshop on Logistics and Transportation 20809, Soussc,
Tunisia, Marzo 20019;

9th International Conference om Intellipent Systems Design and Applications {I513A
2009, Pisa, Ralia, Dicembre 2009,

2008 1EEE Inicrnational Conference on Systemns Man and Cybemetics, Singapoge,
Ottobre 2008;

First Internalionst Workshop on Nonlinear Dynamies and Synchronization (INDS*08}),
Luglio 2008, Kiagenfur, Austria;

Workshop on Petri Nets and Apiic Manufacturing — Satellite workshop of ATPNT0S and
ACSD' 08 — (Xi"an, China), Giugno 2008;

2007 [EEE lnternational Conferenec on Systems Man and Cybarnetics, Montreal,
Canada, Otlobre 2007,

207 International Conference on intelligent Computing, Qingdao, Cina, Agosto 2007,
L1707, the International Workshop an Logislics and Transportation 2007, Sousse,
Tunisia, Navembre 2007,

2006 ICEL International Conlerence on Systems Man and Cybernetics, taipet, Taiwan,
Oitobre 2006;

LT 06, the international Workshop on Logistics and Transportation 2006, tlammamel,
Tunisia, Maggio 200

ESFF’2000, the Tiwopean Symposivm on Intelligent Techniques, Aachen, Giermania,
Sciiembre 2000,

EUFIT*99, the lluropean Congress on Intelligent Technigues and Soft Compuling,
Aachen Germania, Settembre 1999

ESIT'99, the Furopean Symposium on Iniclligent Technigques, Creta, Grecia, Giggno
1994,

F membro del Comitalo di Programma del seguente convepno nazionale:

Automatica.it 2016, Conveeno MNazionale dei Ricercatori di Autornatica, Rom, Italia,
Settembae 20106,

(rpanizzazione df sexsioni imvifole

0

E stata orgamizzatore delle seguenti sessiomi invilale a Convegni e Sumposi & caratiere
internazionake:

L

“Furmal Methods applied to ‘Fransportation and Industry 4.07, convegno inlernazionale
CODIT19, 6% IEEE International Comference on Control, Decision and Information
Technologies, Parigi, Prancia, 23-26 Aprile 2019;

“rnavative Decision and Control Approaches for Smarl Factories and Supply Chains™,
convegno internazionale 2018 annual IHEE Confercnec on Automation Science and
Engincering (CASE 201 8}, Monaco, Germania, 20-24 Aposto 2018;

“Planning, scheduling, and coordination of logislics and transportation systems™,
convepno internaziongke 15th IFAC Symposium on Controf in Transportation Systems
{CTS 2018), Savona, Halia, 6-8 Giugne 2018,

“Planting, scheduling, coordination, and allocation of resowrces in logistics and
transportation systems™, convegno internazionate 2017 IEEE International Conference
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on Service Operations and Logistics and Infiwmatics (SOLI 2017), Bari, ltalia, 18-20
Setlembre 2017,

= “Automation and Optimization [or Energy Systems”, convegno infernazionale 2017
IEFE infernational Conlorence on Networking, Sensing and Confrob (TCNSC2H7,
Calabria, Halia, Magpio 16-18, 201 7;

= “Diiscrete event process miningfidenlification”, convegno inicrhazionale WODES 2014,
12th [IFAC International Workshop on Discrete Event Systems, Paris-Cachan, France,
Maggio, 204

e “Confrol, Statc Estimalien, and iXagnosis of Disercte Ewent Systems”, convegno
internazionale IEEECDC 2013, Conference on Decision and Control, Firemee, Dicembre
2013;

o “Petri Nets: Theory and Applications™ del eonvegno internaxionale TEERCASE 2011,
Conference on Automation Science and Engineering, Trieste, Aposto 2011 (scssione
doppial;

s “Design and Control of Discrete Event and Hybrid Systems” del convegno internazionale
IEEESMO 2008,  Internalional Conference on Systems, Man and  Cybemetics,
Singapore, Oltobre 2008;

¢ “Petri Mets [or Modeling and Control” del convepnto inlernazionale ANIPLA2006,
Intcrmationsl Congress on Methodologies for Emerging Pechnologies in Awomation,
Roma, Halia, Novemibwe 2004;

= “SBupply Chain Modeling and Management™ del convegno internazionale CUESA2006,
Multiconference on “Computational Engincering in Systems Applications”, Pechino,
Cina, Ottobre 2006:

»  “Scheduling and ransportation Systems™ del convegnn internazionale CISA 2006,
Multiconference on “Computational Engineering in Systems Applications™, Peching,
Cina, {ttohre 2006,

» “Supply chain Management™ del simposio inlernazionale 11706, the International
Workshop on Logisties and Transportation 2006, tHlammamet, Tunisia, Mapgio 2006,

s “Distance learning: a hands-on lesson in Fuzzy Control” della 7° Conforcnza
Isternazionale EUFIT 99, Eurepean Congress ont Fuzzy and Intclligent Technologies,
FLITE Foundation, Aachen, Germania, Settembre 1999,

Orgrnizzazione of workshops
E stala organizzatore dei scguenii workshops rell’ambito di Convepni ¢ Simposi a carattere
irtlormrstonade: :
= “Pelri nets applications”, convegna inlemazionale 2015 angual IEEE Conference on
Auntomation Sclence and Engincering (CASE 2015), Gothenburg, Svevia, Agosto 2005
{in collaborazione con ks Mrofissa Carla Seatzu);
+ ‘“Hnergy management for large-scale smart systems”, convepno internaxianate 2015
anneal IEEE Conference on Automation Science and Engineering (CASE 2045,
Uothenburg, Svezia, Agosto 2015 (in collaborazione von il Dr. Sergio Grammatico).

Elenco itelle Pubblicazioni
H awtore o coautore di 217 pubblicazioni a stampa, di cul (sl veda il sceuito del presente
documento per L fista delfe sue pubblicazioni):
s | libro in fingna italiana;
¢ 52 lavori su riviste a diffusione inlentaconale;
v 4 iavori su rivista a diffusione nazionale:
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13 contributi su libri 2 diffesione inlernazionale;
[4] lavori su atti di congressi intemazionafis
= 4 lavori su attl di congressi nazionalt;
s Flest dit dotlorale di ricerca;
o 1 tesi di lasrea.
)i numerosissime tra queste pubblicazioni & stata anche relatore di comunicazieni in sede di
congresso internazionale.
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Attivita Professionale

Attivitd di érasferimento tecnologico

Dal 2012 & socia fondatrice dello spinelt del Politecnice di Bari INNOLAR s L. | servizi crogati
dallo spin-off INNOLAB s.r.l. del Politeenico di Bari sono conswlenze per il trasferimento
tecnologico nei sepuenii ambiti: Ottimizzazione di processi produttivi; Ollimizzazione di logistica
aziendale; Organizzazione dellc risorse umane e ristrudturazion] aziendali {(organizzazione del lavoro,
ottimizzazione delle risorse); Finanza agevolata nel campo del coniributi pubblici per ricerca
industriale e innovazione a Hvello regionale, nazionale. Lo spin-off Inmolab ha svolto e svolge da
alcurti anni consulenze per varic PMI pugliesi nei suddetl] ambiti dell’ Automalica.

Da Tuglio 2016 & membro del Comitata Teenico-Scicntitico del Distretto Produttive Pugliese
delle Lnergie Rinnovabili ¢ deli’Efficienza tinergetica. 11 Comitato Tecnico Scicntifico ha quale
mission primaria la definizione det propramma di sviluppe del Distretto e il suo agglornamento
periodice, al tine di favorive azioni di cfficientamento energelico nell'intera Regione Puglia

Da novembre 2014 & componenic della Sezione regionale dell albo nazionale gestori ambientali
della Puglia.

Dal 2003 & membra defla Commissione Traffico e Circolazione dell’ Automobile Club
Provinciale Bari BAT.

Da marzo 26811 & membra del Comitato di Indirizzo dell” ARTI Puglia {Agenvzia Repionale per
la Teenologia ¢ I'Inpovaziong). Hl Comitato di Indirizzo ha funzioni propositive e consullive sulle
scelte stratcuiche ¢ programmatiche dell Agenzia ¢ ne identifica i settord di interssse per lo sviluppo
dell’innovazione teenologica in Puglia. In particolars, il Comitalo di Indivizzo contribuisce
albPindividuzzione deplt indirizzi strategici funzionali aila redazione del Piano Regionale della
Regione Puglia per lo Sviluppo della Ricerca e della Innovazione ed alla revisione annuale delle
S1C880.

Nel 2017 & stala membro del grappo di lavore istinito da Confindustria Bari ¢ BAT suile smarl
city, con Vincarico di condurre uno smdio di faitibilitd per il progetto di rigualificazione del
lungomare sud della citta di Bari.

Nel 2006 & stata coordinatore del pruppo di lavoro istituito dalia Agenzia per I'Innovazione e
{'ntcrnazionalizzazione delle Tmpresc del Patto Territoriale por il territario Nord Barese Ofantino,
con Pincarico di condurre una meionc pilota di trasferimento lecnologico tra il sistema universitario
deila riccrea ¢ it sistema locale delle PME L'azione pilota ha avuto l'obiettiva di failitare il processo
di trasferimento tecnobogico (ra il sistema universitario defla ricerca e il sistema locale deile PME
attraverso lanalisi dei processi aziendali gestionali e produttivi di un’impresa manifatturiera ubicata
nell' Area Nord Rarese, la COFRA di Parletta (BA'), da parte del gruppa di ricerca coordinato datla
Prof.ssa Dotoli e composto da ingegnati industriali, gestionali ¢ clettronict.

Atfivita di Vulutarione

Svolge da molii anni attivita di esperta per la valutazione di progetti di riccrea € insovazione per
numcrosi entl e Istituzioni regionali, nazionali, internazionall.

Da ottohre 2015 & nominata membro def Nucleo di Valutazione defl’ Accademia delle Belte Arti
di Bari.

Dal 2012 & csperto nominate dal Ministero dello Sviluppo Economice per fa valutazione in-
itinere dei progetii di innovazione industriale noll’ambito del hando Industria 20£5.

Nel 2012 ¢ 2013 & csperto nominata daf Ministero dell’Istruzione, Universith e Ricerca per la
valutazione ex-antc del progetti di ricerca CNR (National Research Council) ncll*ambito del bando
“Htalian Flagship Troject La Fabbrica dal Fuleo™,
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Dal 2009 & esperto nominato dai Ministero delto Sviluppo Leonomico per la valutazione di
progeiti di sviluppo precompetitivo ncll’ambito della legge 46/82 FLT. (Fondo Innovazionc
Teenological.

Mel 2009 & esperto nominato dal Ministero dell’istruzione, Universitd ¢ Ricerca per la
valulazione di progetti di ricerca di inleresse nazionale PRIN 2008 aclParca 09 - Tngegneria
industriale e dell’informazione presemtali a finanziamento al medesimo Ministero (Decreto
Ministeriale 4 dicembre 2008 prot. n, 1407/Ric/2008).

Net 20032018 ¢ esperto della Commissione Europea nell’ambile delta vahaazione di progetti
internazionali per il Sesto, il Seftimo Propramma Quadro e per Horizon2024) per ja I3G — Research,
per fa DG - Information Society, per [a Rescarch Exceutive Area.

Net 2019-2021 she membro esparto del College of External reviewers della Furopean Scichce
Foundation.

Dal 2018 & consulente esperto della Rescarch Agency fondata dal Ministry of Education,
Scicnee, Research and Sport della Repubblica Slovaccea. '

Ned 2009-2010 & eonsufente della Research Promotion Foundation (RPF) di Cipro fondata dai
Governo delta Repubblica di Cipro nell’antbito del Programnza Quadra 20409-2010 della RPF per la
Ricerca, lo Sviluppo tecnologico ¢ I'nuuvacionce.

Dal 2011 & esperto nominato da diverse Regiont italiane (Puglia, Marche, Piemeonte, Sardegna,
Treentine: Abto Adige) per la valulazionc di progetti di ricerca, sviluppo e innovazione teerologico.

Nel 1999-2000 ¢ stata csperto consulents per if CIRP (Consorzio Tnleruniversitario Regionale
Pughicse) per la valufazione lecnico — scientifica di propetti di riccrca relativi ai fondi di
finanziamento POP PUGLTA 94-98, Sottomiswra 7.4.1.

Altrc attiviti
Artivita di Membro di Commissioni

Nel 2815 & stata membro della Commissione di concorso pubblico per la copertura di 0.1 posto
di Istruttore Dircllivo Amministrativo a tempo indeterminato cat. D presso " Azienda Pubblica di
Servizl alla Persona "Monte dei Poveri™ di Rutigiiano.

Nel 2004 & stala membwo defla commissione di selezione pubblica per titoli € colloquio, per la
formazions di ima graduatoria dalia quale attingerc per Passunzione di n. 3 ingegneri con contratto
di lavero subordinate a tempo determinato di catcgoria B, postrione econamica 1M, da impiegare nel
scitore tectico dell’ Autoritd Tdrica Pugliese.

Nel 2010 £ stata niembro delia Commissione di concorse pubblico per la copertura di n.2 posti
di geometra (cal. C) o lempe indeterminato e part time al 50% presso H Comune di Rutighiang.

Nel 2008 ¢ stata memino della Comimissione per "aggindicazione di una gara di appalto pubblico
indetta dal Comune di Cassano delle Murge (BA) per la lornitura di attrezzature per un laboratorio
multimediale e di gralica e per un laboratorio di produzione audio-video.

Attivita &i Coordinatore per la Sicurezza

Neb 2004 & stata Direttore Operativo per Coordinatore della Sicurezza in Fase di Escouzione
refativamente ai Lavori di Manutenzione Straordinaria del Mereato Coperto di Viale bazio al
Quartiere San Paolo (Bari) in qualith di professionista di fiducia def Comunc di Bari - Ripartizione
Hidilizia Pubidica.

Bal 2002 & consulente in qualith Ji professionista di fiducia per 1a Procura delfa Repuibblica del
‘Tribunale Penale di Barl e per il Tribunale Civile di Bari, seziont di Bari ¢ sezioni distaccate df
Rutigliano e Putignano,
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Nzt 2061 collaboera in qualith di professionisia di fiducia con gli Studi Avy. Chiaia Noya di Bari
¢ Avy, Falagario di Bart,

Nel 2002 ha collaborato in qualitd di professiontsta di fidueta eon lo Studio Ing. 12e Venule &
Associati di Barl.

Aot Diddattiea Extra-Universitaria

Nel 2004 ha tesuto us cicle di [5 ore di fezione presso I'lstituto Tecrice Industriale Statale Sen.
Omofrio Januzzi di Andria (BA) nell’ambito del corso di aggiornamento in servizio al docenti
“Software evoludi in ambienle matcmatico: Matiab™,

Nel 2003-2004 ha tenute om ciclo di 56 ore di fczione presso la sede di Valenzano {(BA) del
Centro Ricerche Fiat nell’ambito del corso Mnalizeato alla formazione di “Ricercatore allamente
gualificato nel campo della meccatromica” finanesto nell’ambito del PON “Ricerca, Sviluppo
Tecaclogico, Alta Formazione® 2002-2006, legge 593/2000 Arel. 12 Obictlivo 1.

Nel 1999-2000 ha svolto attivita didatlica pressa 'Istitulo Teciico Industriale Statale Sen.
Omodrio Januzzi di Andria (BA) nell’ambitn del corso di Istruzivne ¢ Formazione Tecnica Superiore
(IETS) “Sistemi automatici di assemblaggio ad alle prestazioni™ finanziato dal Ministero
defl’ Istruzione, Universita ¢ Ricerca Scigntifica.

Nel 1996-2000 ha svolto attivita didattica nell’ambila di Masler ¢ corsi di specializzazione tenudi
presso 1l CSEI Innovation Manapement Certer di Rari.

Orauniceazionl di Afferenza

E iseritta af 0 170 deli’Albo degli esperti in innovazione lecnolopica del Ministero dello
Sviluppo Economico, seitori “Automazione e strumentazione” e “Informatica™ dal 1 maggio 2009,

E iscrista noll’ Albo MIUR (Ministero dellistruziong, Universita & Rivcrea scienfifica) degli
esperti FAR (Fondo Apevolazioni alla Ricerca) di cui ail’articolo 7, comma 1, del decreto legislativo
27 luglin FOUS, 1. 297 dal 2 febbrato 2012,

E iseritta all* Atho deghi esperti valutatori del progetti di ricerca e sviluppo tecnologico dell’ ARTIE
{Agenzia Regionale per la Tecnologia o 'lnnovazione) Puglia, area 19 “Ingegneria Indusirialc ¢
dell’ Informazione™ dal {1 maggio 2014

I% iscritta al w. 5342 delt Alba dell* Ordine degli Ingepneri della Provincia di $3ari dal 13 maggio
1997,

E iscritta al n. 1977 delf Albo dei Consulenti Tecnict del Tribunale di Bari dal 22 giugno 2000

E membro dal 1996 (serior member dal 2012) delfa prestigiosa associazione internazionale 11EL
{the Institute of Rlectrical and Electronics Engineers), ed in particolare della sezione BIE italiana,
nonché delle societd IHEE Control Systems, Sysiems Man and Cybernetics, Robotics and
Automation. E vice-presidente dela sezione FEEE ceniro sud della Systems Man and Cybernetics
society. B stata presidente dell’JEEE Student Branch di Bari nel 1996-1998,

E membro dal 2006 dell’associazione SIDRA (Societd Ialiana Docenti e Ricercaloti in
Automatica), precedentemente  denominala CIRA  {Centro  Interuniversitario  di  Ricerca
suff Aulomatica). E stata membro del CIRA nel periodo F996-2006.

E membro dal 2005 del CNIT (Consorzio Nazionale [Interuniversitario per o
Telecomunteazionil.

Consapevele delle sanziont penali, nel caso oi dichiorazioni non veritiere, di formazione o di uso di
eiftl folsi, richiomate daifart, 76 del D.P.R. 44572000, ta sottoseritta Mariogrozia Dotoli, nata o Barf
i 3006/1971, residente in Via Vincenzo e Romita n 22 CAP 7HH21 Bari, dichiova oi sensi deghf
Artt. 46 € 47 del DP.R. n 445 del 28/12/2000 che quanto sopra corvisponde a verita e si viserva df
comprovare specifici Bteli su richiesta mediaonte opporfura documentazione, fovnisce altres
espliciio formale consenso of fraftamento ded dati personali, af sensi del D, Lys, 962003,
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